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安全监持系缔

应用于阻尼生产工厂的＿
三维安全监控系统＿

“

每当我们向参观者展示这个工厂时 ， 他们都会感到惊呀 。

”

Ｚ ｉｍｍｅｒ 集团高级开发主管 Ｔ ｉｍｏｍ ａｕｄｅｒｅ ｒ 如此评论道 。

在 ｚ ｉｍｍ ｅ ｒ 的工厂内 ， 除 了
一小段栅栏 ， 任何地方都看不到任何防护围栏 、 安全光栅 、 激 光扫描仪或压敏垫 。

皮尔磁工业 自 动化 （上海 ） 有限公司

集团 的生产设施中 ， 错综的 阻尼关 闭器 ， 同 时无需采用 任何妨碍^

复 杂的工厂 内 每
一

个位置均 始终工作的防护装置 。

处于三维摄像安全系统 Ｓ ａ ｆｅ ｔ

ｙ
Ｅ Ｙ Ｅ 的监要将 多 达 丨 ２ 个 单 独 的 部 件 装 配 在

视之 中 。 在这里工 人 和机器 人能够在生不 同 尺 寸 的 优 质 气 动 或 液压 阻 尼 系 统

产社高效地协同工作 ， 生产阻尼 关闭 内 ， 需要经过若干互相协调化 、 广泛 自

系统 ， 例如 家具行业観麵柜 门 所用 动化的生产隨 ： 活塞杆沿着供 电导轨 命
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－ 通 知 机 器 人 使 用 另
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个
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抓斗 检起 哪
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个 阻 尼 套
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筒 ， 下
－

个 装 配 站 将 活 ＊在等候的运输箱 内 ， 按照性能等级进
＇

＾

＿塞 杆 和 套 管 永 久 组 合 在行排序 。 每 年 的部件 处理量 大 约 ８ ５ ００

｜｜
 ｉ—－ —￣—＾―一 起 。 另
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个机器 人将万件 。 工厂的整个生产 区域 ， 包括三个
ｆ－￣

该部件 收 起 ， 并 在 下
一 机器人在 内 的工 作范 围 ， 看起来都非常

ｆｃ ：泌
＾Ｉ
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工 艺 阶段压上 盖 子 。 工 容易进人 。 那 么这个工厂 的 人与机器 人

？ 艺 过 程 结 束 时 ， 头 端 ＊ 的安全性如何呢 ？

配 连 接 器 ， 此 时 由 第 三

憶眶服这 个 ＿全规划

＾ １＾ ： 即 将 完 成 的 部件进入压由于在处理工艺方翻有丰富 的专

图 １ 在 Ｚ ｉ ｍｍ ｅ ｒ 集瞧生产设施内 ， 错综复杂的工厂内的每
－

个位 印 站 。 进 行最 终质量 测 业知识麵 ，
Ｚ ｉｍｍｅ ｒ 集团的大部分操作

置均始终处于三维摄像安全系统 Ｓ ａ ｆｅ ｔ
ｙ
ＥＹ Ｅ 的监视之下试后 ， 将阻尼 关 闭元件存装备均是 自 行规划和生产的 。 由于该公

２ ８Ｇ３ 现代制造
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以便工厂可以重新启动 。义的虚拟监测 区域 ， 可提供更加强大 的

： 响应性能 。 此外 ， 不论何时 ， 只要点击

—键即可启用灵活的防护层－

下 鼠标 ， 即可对 Ｓ ａ ｆｅ ｔ
ｙ
ＥＹ Ｅ 配置器确

常规的安全解决方案通常只对侵人 定的 区域进行修改和调整 。 即使是不 同

安全区域做 出 反应 ， 立 即 停止 危险运动区域和功 能 的 复 杂组 合 也可轻松 配置 ，

贼 全 关圆 个工 「 。 之 后 重 新 启 动 ＆人频 ， 搞任何祕触硬件 。 此

工厂通常需要耗 费 大量 的 时 间 和 工 作 。 外 ， Ｓ ａ ｆｅ ｔ

ｙ ＥＹ Ｅ 适用 于工 人和机器 人之

％ Ｓ ａ ｆｅ ｔｙ ＥＹ Ｅ 具有可变的 系统结构和可定间高效 、 安全的合作 。 ＣＺ３

ｒ＊

图 ３ 三维空间安全监控系统 Ｓ ａｆｅ ｔ
ｙ
ＥＹ Ｅ


司 己与皮尔磁公司开展高效合作 ■
｜ ［

［１

多 年 ， 在麵安全細 肖綱 ，

Ｃ ＣＤＭＡＵ

首先就选择了这个来 自 奥斯特菲ｔＴｔＡＸ／ｖＭｒ
－

ｒ 、 Ｉ

尔登的 自 自型多适众 显实 力
化水平 、 有条件进入的需求 、 发＾ ＇

生故障时的干臟 围 ， 以及对生 ^
产率和可用性的要求水平都必须

通过先进的安全概念才能解决 ，Ｈｉ

这一认识很快变得非常明确 。
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时我们还賴麟安全縣雄Ｗ ｆｌ ｌ
，
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被绕过 。

”

Ｔ ｉｍｏ Ｍ ａ ｕｄｅｒｅｒ 强调道 。 ＼ 丨
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常細齡酬練 ， 但 ｄｆｆ ＾

｜
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公 司 咨询的过程 中 ，
（维摄像安 ＾ ＾

ｆｃｆ
＾
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全系统 
Ｓ ａ ｆｅ ｔ

ｙ ＥＹ Ｅ最终傭 了 他ｍ％

柯马机器人拥
－

个完整 的机器人产 品线 ， 麵客户 实现 自 动化工艺流程 。 通过

成对操作人员的危险 ， 但是黄色其柔性 、 高性能的设计 ， 完美 的贴合 了现代化生产要求 。 柯马 的解决方案适用

警告灯会亮起 ， 声音信号会响起 。＋各个工业领域 中 的每
一

个特殊应用 。

 ^

安全限制速度启动部件以安全速柯马是您身边值得信赖的伙伴 ：

由
－
－

，
－

，

、
， 故 如我们用 ４０年的经验助力您的腾飞 丨 办 ：為

度逆了 ， 以此作为预防措施 。 如 ｔ

果工人意识到 自 己误人该 区域 ，

然后再次离开 ｌｌ拟警告区域 ， 工 ｙｉｍ｝／Ｈ ．ＡＡ１ Ｌ

厂赚正鍵麟賴行 。腿 ，

如 果工 人进人邻近 的 红色 区 域 ， ｆ

工厂则会安全关闭 ： 红灯会亮起 ’

警告信号会响起 若要恢复生产
ｃｏｍａ ｕ ． ｃｏｍ ｉｎ 瘳 ＆ｆ ｜
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模式 ， 操作人员 必须确认身份 ，

广告
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