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放射治疗中的新模式ｇ
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通过多年与肿瘤治疗中心和放疗设备集成商的密切接触 ，
Ｌ ＥＯＮ Ｉ 公司看到 了医疗保健行业对

患者定位解决方案的强劲需求 ， 这需要结合高度可靠和成熟的工业产品及解决方案经验 。 凭借 贝

加莱运动控制和安全技术 ，
ＬＥＯＮ Ｉ 公司开发出 了

一

种全新模式的放疗机器人 ：
ＬＥＯＮ ＩＯＲ ＩＯＮ

。

贝加莱工业 自 动化 （ 中 国 ） 有限公司

■ 为
一

家面 向工业机器人及 医疗保人定位 系 统是 专 为 满 足 医学界 的 现实

１健行魅繩細解财额供 鮮龍 ｉｔ的 。 其１ ；雜作祕雜

商 ，
ＬＥＯＮ Ｉ 公司广泛的产肺服务不仅 駐要 体 现在 ， 它 能够为 医疗工作人

包含 电缆和 电缆系统 ， 而且涉及软件开员提供智 能 化 支持 ， 机器 人 的 工具 更

发 、 编程 、 机器视觉系统 、 自动化和培训 。 换系统可 以夹紧任何位置上的治疗 台 。胃 ｜

其最新创新 针对放射治疗的先进患其 ３ Ｄ 视觉 系 统 可 以 实 时监控 并 调 整

者定位系统 ， 就 出 自 公司位于法 国沙特 患、 者相对于放射光束 的位置 。 Ｌ ＥＯＮ Ｉ

尔 （ Ｃｈａｒｔｒ ｅ ｓ
） 的 ＯＲＩＯＮ 竞争力 中心 。

Ｏ Ｒ Ｉ ＯＮ 能够提供六 自 由 度和亚毫米级

Ｌ ＥＯＮ ＩＯ Ｒ Ｉ ＯＮ 曾 经是在 Ｊ｜ 国 德 髓 的动态位置控制 。 这 些功 能结合

州 圣 安 东 尼 奥 召 开 的 美 国 放 射 肿 瘤 协Ｌ Ｅ Ｏ Ｎ 丨 的 触觉 技 术 可 以 使 治疗 师 手 动

会大会 （ Ａ Ｓ Ｔ Ｒ Ｏ
） 上的 明 星 。 该机器引 导病人进人位置 ， 为放射 治疗树立

图 ２Ｌ ＥＯＮ Ｉ 机 器 人 创 新 经 理 Ｓ ａｍ ｕ ｅ ｌ

Ｐ ｉ ｎ ａ ｕ ｌ ｔ
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孤１
图 １Ｌ ＥＯＮ Ｉ Ｏ Ｒ ＩＯ Ｎ 能够提 了前所未有 的新标准 。

供六 自 由 度和 亚毫米 级 Ｉｃ／
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■ １ ００％ 开放的机器人控制器

集成机器人 的解决方案允许在机器

４ 人和机器之间实现最佳同步 。

“

贝 加莱控

制 系统的开放性与我 们 机器 人控制 器 的

■ １ ００％ 开放性要求完美 匹配 。

”

Ｌ ＥＯＮ Ｉ 公

ｕｌ机器 人创新经理Ｓ ａｍ ｕ ｅ ｌＰ ｉ＿ ｌ ｔ说道 。

Ｔ ｇ贼钱 动翻 功誠 项 与 全 面

＾
ｒ ！＾ＲＴ ＾ 的 汗放性齡 合 ， 使得 Ｓ ａ ｌ

＇

ｅＭ ＯＴ Ｋ ） Ｎ和
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■ Ｉ ＬＥＯＮ Ｉ 公 司 下
－

步 将 会 通 过

３ ０Ｅ３ 现代制造 ．
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， 麟 辟 纟议 服务
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图 ３ 可 以与 医 护 人 员 一 起 并 肩 工 作 的 Ｌ ＥＯＮ Ｉ Ｏ Ｒ
ＩＯ Ｎ 基 于 贝 加 莱

Ｓ ａ ｆｅＭＯＴ Ｉ Ｏ Ｎ 功能
，
能够满足医疗合作机器人严格的安全规程互联创新助能效提升

两化融合促产业转型

ｏ ｐ ｅ ｎ ＳＡ Ｆ ＥＴＹ 将安全激光扫描仪直接集成到控制 网络 中 。

除 了提高性能 ， 降低布线成本之外 ， 这样还有 利 于机器 人

控制器对扫描仪 的安全参数进行 自 动配置 ， 为增 加生产效

率开创 了新的选择 。
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…
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＇

安全的人机合作机器人
＂

Ｌ ＥＯＮ ＩＯＲ ＩＯＮ 可 以与 医护人员
－起并肩工作 ， 医护｜

人员可以直接接触移动机械臂 ， 它是对治疗台 的
－

种延伸 。

ｓｓｆｔ
＇

ｆｔａＴ ，ｌｅｏｎ ｉｏｒ ｉｏｎ

要求的严格的安全规程 。

每 秒 １ ０ ｃｒａ 和 ６

°

的 患 者 定 位 限 制 是 由 贝 加 莱 Ｉ

Ｓ ａ ｆｅＭＯＴ Ｉ ＯＮ 软件 来 确 保 的 ， 而 机器 人 的 机 械 速 度 则

被 限 定 在 最 大 安全速 度 的 两倍 以 内 ， 以 便 有 效 维 持 。

Ｓ ａ ｆｅＭＯＴ Ｉ ＯＮ餅補可 以提供懸人运动鎌關 ， 无 ，

需使用机械夹具 。

关注 自动化产业创新 ， 面向制造业中的管理者及中 、 高

医疗保健的未来 师
，

｛专 ｝１＆ １见￥层 、 ＠制ｇ到ｇＳＭＫ） 自动

肿瘤放疗的成效 日 益突 出 ， 因此也对治疗过程和患者化技术 ， 报道行业解决案例 ， 搭建基于网站 ＇ 电子快讯 、

等待时间提 出 了更高的要求 。 在不影响精度的情况下加快微博和微信 Ｂｔ ＪＨ动交
＇

流平台 。

操作对患者定位系统的要求极高 。 凭借釆用 贝 加莱运动控

制技术和 ｏ
ｐ
ｅｎ ＳＡ ＦＥＴＹ 通信技术的集成解决方案 ，

ＬＥＯＮ Ｉ

ＯＲ Ｉ ＯＮ 为适用于医疗保健行业的灵活 、 直观的新
一

代人机

合作机器人设定 了更高标准 ， 在速度 、 精度和安全性方面ｐｙ＾ａ
ｊ

ｊＬｄ，ｒ

拥有无可 比拟的优势 。 ＃
＇

Ｊ ＾Ｌ

该系统基于 ６ 轴 机器 人 ， 可 以实现 ０ ．５ ｍｍ 的 定位精

度 ， 为放疗机器人设定了新标准 。 结合安全机器人系统和复 电 ｜舌 （
Ｔｅ ｌ ／：＋８６ －

１ ０
－

６ ３ ３ ２６０９０
－

９８

杂的动态建模系统 ，
Ｏ Ｒ ＩＯＮ 机器人需要在所有硬件和软件 传真 （

Ｆａ ｘ
）

：＋８６ －

１ ０
－

６ ３ ３ ２６０９９

组件之间进行大量实时数据交换 。 这就是为什么 ＬＥＯＮ Ｉ 选 Ｅ
－ｍａ ｉ ｌ ： ｍｍ＠ｖｏ

ｇ
ｅ ｌ ． ｃｏｍ ．ｃ ｎ

择将其开放 、 安全的机器人控制器建立在 ＰＯＷ Ｅ ＲＬ ＩＮＫ 和

ｏｐｅ
ｎＳＡＦＥＴＹ 技术之上的原因 。 ＣＥ３ 否 Ｖｏ ｇ ｅ ｌ 料工 业＿ 遍職扣 篇

广告
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