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系统集成

ｉ辆小 ， 优势大？
ＳＳ ＩＳｃｈ ａｅｆｅ ｒ 公司以创新的激情研发出 了Ｗ ＥＡＳＥＬ 无人驾驶运输系统 。

在此项研发过程屮 ， 顾客的要求受到 ／最佳埋解 。
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不 同 的外形尺寸 的货物 ， 也可作为店铺系统也能够完成货物装卸作业。 由此大Ｒ ａ ｎ ｋ  Ｊ ｏ ｌ ｌ ｉ ｅ ｔ 说 ：
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的辅助装置使用 。 Ｗ ＥＡＳＥＬ 无人驾驶运大降低 了创新研发成本 ， 为客户开辟 了
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个能够简单集成到现有的基础设施里的既灵

输系统既可手动又可 自 动化完成装卸任 应用 自动化运雛术解决方案的新途径 。

务 。 该运输 系统的车辆装有标准化上部除 了 用 户企业 自 身会从该技术解决方案现有的货流进行连接 。 Ｗ ＥＡ ＳＥＬ 无人驾

结构 ， 可最佳化地满足各种应用 （ 例如中受益外 ， 当用户企业启动扩展 自 己业务驶运输 系统 由
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用于运输纸板箱 、 容器或是悬挂着的物的上升空间 时 ， 其产能和业务领域会迅来 自 动化管理企业资源管理系统 （
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上部结构的高度是可变的 ， 且能够满足人驾驶运输系统的应用 中 受益。 该运输订货委托 ， 并将此指示给相应的车辆 。
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ＦＴ Ｆ

） ， 这些无人
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弊端 。
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紧凑 ， 可在人 员 难 以接近的作业 区域 内的 ＩＴ 装备 。 该系统也可与客户企业 内部Ｓ Ｓ ＩＳ ｃ ｈ ａｅ ｆｅ ｒ 公司借助于 Ｗ ＥＡ Ｓ Ｅ Ｌ

２０Ｃ３
现代制造 ？ 顶代物湳２ ０ １ ７

－

０２ｍ ｈ ． ｖｏｇｅ ｌ ． ｃｏｍ ． ｃ ｎ



Ｆｅａ ｔ ｕ ｒｅ ｓ
丨
技术前沿

无人驾驶运输系统在年复
一

年猛增的 ＾｜ｎ
为装置硬件软件模块化技术解决方案

ＦＴＳ （ 运输技术系统 ） 市场上为客户
ｐ

或是与平板 、 智能钟表或是智能手机
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