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机器人

汽车制造业中的机器人

１ＭＩ１Ｂ ＝＝＝：

世界范围内工业机器人的销售量有很大增长 （ 单位 ：
１ ０００ 台 ）且可快速编程 。机器人臂要设置新的功能 ，

其中有 ８ 个可校准的安全功能 。 ６ 轴弯曲

臂机器人证实了这些功能 ， 该型机器人为

众多媒体 中 ，
Ｐ ｅ ｎ ｔ ａｇ ｏ

ｎ 和 Ｇｏ ｏ ｇ
ｌ ｅ机器人技术如何能够成为生产 中更具竞轻型结构的机器人 ， 承载能力为 ５

￣

 １ ０ ｋｇ 。

加大 了例如对无人机和车辆设置争力和灵活性的关键 。 在此 ， 人机协作ａ ｓ ｔｅ ｒ
ｇ
ａ ａ ｒｄ 证实了该型机器人市场需求量

这样 自 主系统的关注 ，
工业特别是生产也受到 了人们进

一

步的 关注 ， 机器人也大 ：

“

轻型机器人可作为汽车工业的喷漆

制造业正在寻求集成化合作式的技术解将会更加靠近它们 的同事 。 对于这
一

点 ， 机器人或为工具生产厂商提供很大的辅助

决方案 。

一方面人们在致力于使用设备Ｆ ｅ ｓ ｔｏ 公 司 负责机 电
一

体化系统研究 的性 ， 该型机器人最主要的功能还是适合用

替代人的工作 ， 另
一方面致力于让系统 、

Ａ ｌ ｅ ｘ ａｎｄｅ ｒＨ ｉ ｌ ｄ ｅｂ ｒａｎｄ ｔ 博士表示 ：

“

未来于 中小型生产制造企业 。

”

人与机器人能够相互合作 。 因为在过去技术必须能够适应改变着 的框架及人们在不远 的将来 ， 人们不仅可使用 柔

的
一

段时间 内 ， 机器人与人的合作更为的介人 。

”

性机器人技术 ， 而且可对人机协作有很

密切 。 许多行业看到了人机协作的优势 ，如 Ｓ ｔ ａｕ ｂ ｌ ｉ 公司在介绍 ＴＸ２ 机器人多新期待 ， 这证明传感器技术 、 驱动技

而有些行业却认为这样 的 应用 没有意装有的 Ｃ Ｓ ９ 控制器时所讲的那样 ， 机器术和控制系统在不断的 向前发展 。 未来

义 ， 但是在实 际应用 中还是对人机协作人应当与人更多地合作 ， 且其 中机器人生产 的特点是使用 安全可靠 的机器人 ，

的探讨予以大力支持 。 Ｕｎ ｉ ｖ ｅ ｒ ｓ ａ ｌＲｏ ｂ ｏ ｔ ｓ应具备
“

开创性的安全功能
”

。 多数这样并实现无危险性的人机交互 。 通过 固有

公司的 ＣＴＯＥ ｓ ｂｅｎＨ ． ０ ｓ ｔｅｒｇ
ａａｒｄ 表示 ：

“

人的安全功能 ， 如安全加速和安全停止功的特性或至少是借助于传感器技术能够

机协作正在改变生产制 造 ， 在此期 间 ， 能组成 了 人与机器人ｇ没有防护 围栏的实现机器人可实现人机交互的安全可靠

机器人在人们 印象 中 噪声大或危险性大前提下安全可靠合作的基础 。 由于集成性 。 这样 ， 人们通常会认可选择能够与

的形象正在转变 。

”

 有传感器 ， 所 以机器人能够识别 出要靠人合作的机器人所要花费 的成本 ， 并控

技术领先的机器人生产厂商展示 了近操作人员并 自 动减速 ， 在接下来 的生制其在生产 中 的应用 。 Ｇ２３
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