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驱动系统

Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 带来动力和结构紧凑性
的革新和飞跃

威腾斯坦 Ｇａ ｌ ａｘ ｉ ｅ 银河驱动系统是以全新动力学所设计的齿轮箱 ， 它的应用可带您进入
一个全

新的性能领域 。 高性能的设计带来令人惊叹的产品特性 ， 可轻松超越市场上所有近似规格的驱动

解决方案 。
Ｇａ ｌ ａｘ ｉｅ 是一款未来型的产品 ， 具备了开启下

一代工程设计的所有必要条件 。

威腾斯坦
更多精彩请扫描二维码

ｇ
ａ ｌ ａｘ ｉ ｅ 银河驱动 系 统是 由 威腾斯

Ｖｊ坦集 团 设计研发 的 全新
一

代齿轮

箱 。 齿轮箱与最新的高性能 电动机结合 ，

形成
一个能与工业 ４ ． ０ 无缝连接 、 超级

紧凑型 、 空心轴驱动 系统 。 它 的扭矩效

率高达 ９２％
， 并在所有的技术层面上树

立了新的标杆 。 相 比于市场上类似规格

的产品 ，
Ｇａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 银河驱动 系统可达到

１ ７ ０％ 的最大加速力矩 ，
３ 倍 以上的过载

保护 ， 根据基准的不 同 ， 可达 ３
￣

６ 倍

以上的扭转刚度 以及大 ７ ０％ 的空心轴外

径 。

创新核心 ： 彻底重新设计的

齿轮箱动力学

Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 银河驱动系统应用 创新专

利 的齿轮动力学为开 发人员 带来 了 具

有深远 技 术 影 响 的 思 维转变 。 这 是
一

款首 次 完 全免去 了 齿 轮 的齿 轮箱 ， 取

而 代之 的 是 ，

一个个柱齿作为 独立和

动 态 的 个 体 ， 以 多 边 形 体 作 为 输人 ，

在 滚 针轴 承和 凸 轮滑靴 的 支 撑 下 ， 以

所谓 的齿 圈 内 齿作为 引 导 ， 参 与 到 力

矩 的 传 输 中 。 这
一

设计原理 ， 对 比 其

他 只 有几个齿啮合 的 设计理念 ， 例 如

直 齿轮齿 轮箱 、 行 星齿轮 、 准 双 曲 面

齿 轮箱 、 谐波驱动 原理 或者带渐开 线

和 摆 线齿 的 偏 心 齿 轮箱 ， 银 河 减速机

Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 可使得几乎所有 的齿都 同 时参

与到力矩的传输 中 。

非线性面接触 ， 带来无限动力

Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 的柱齿几何结构也是创新

式 的 ： 它 是
一

种对数螺 线 ， 相较于传

统 的齿面 线性接 触 ， 它 的 动 力 是 通 过

整个齿面接触来传递的 。 根据 Ｆ ＥＭ 的

计算 ， 在具有相 同 空 心轴 外径尺 寸 的

情况下 ，
Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 比斜齿行星齿轮箱的

齿接触表面要大 ６ ． ５ 倍 ， 这是使得力矩

传输可高 １ ７ ０％ 和过载保护可达 ３ 倍的

５４Ｅ］
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主要原 因 。
Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 另

一个重要的动力

特性是 ： 在多 齿 同 时 面接 触 啮合 的 状

态下建立 的 冲压动 态 润 滑 膜 即 便

在 低转速 到 高扭矩 负 载 的 工 况 下 。 这

就 可 以 将机械磨 损 和 损 耗 降 至 最 低 ，

当 回 程 间 隙
一经设定 ， 可在设备 的 整

个寿命期 内保持恒定 。

极致紧凑 、 交变载荷下的较高的

动态精度 、 空心轴输出

得益于 Ｇａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 革新式的设计理念 ，

在柱齿保持架和 内齿圈之 间 只有很小的

空隙 ， 这个间隙如此之小 ， 使得柱齿几

乎没有实 际悬臂的存在 。 此外 ， 每个柱

齿能够实现 自主式接触 ， 因为它们
一

方

面依托保持架呈 圆 阵排列 的径 向导 向 ，

另
一

方面遵从与 内齿 圈 的齿形成最佳的

啮合导向 即完成 了
一个最优的周 向

负载传递 。 这使得单柱齿的转动背隙仅

为 １
￣

２ 弧分—— 由此造就 了银河减速

机 Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 的扭转刚度是当 今其他可 比

／ｅ ｒｇ ｌｅ ｉ ｃｈ ｖｏ ｎ Ｅ ｉ ｎｇ ｒ ｉ ｆ ｆｓ ｆ ｌａｃｈｅｎ  ／ Ｋｏ ｎ ｔａｋ ｔｆ ｌａｃｈｅｎ

的 减 速 机 的 最 多 ５ ８ ０％扭转 刚性 的 比较

倍 多 。 较 高 的 转 动 刚


度 ， 无论是在零交叉点 Ｉ


（ 即 零转速 和 零 扭矩 输

出 的
“

零交叉点
”

）
上

，

＾
^

还是在交变 负 载 的情况 １
：

下——均可 以保持无减

损 的最高转动 刚度 ！ 可
０

得结论 ： 极致 紧 凑 、 交

变 载荷下 的 较高 的动态｜ ＝

精度 、 空心轴输 出 。 ｜
－

基于高性能的

小型化选型

在上述 的设计原则

下 ，
Ｇ ａ ｌ ａｘ ｉ ｅ 银河驱动系

统可允许设计成非常大

的空心轴直径 。 即使需要很大 的力 矩输

出 时 ， 结构仍可 以极为紧凑 。 相对于齿

轮结构的空心轴输 出 齿轮箱 ， 要达到相

同的输 出动力 ， 至少要大两个规格以下 ！

即使如此 ， 它们也无法达到 Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 这

样的高精度 。

Ｇａ ｌａｘ ｉｅ 遥遥领先

Ｇａ ｌ ａｘ ｉ ｅ 带来的是
一

场动力和结构紧

凑性方面 的彻底 的革新和 巨大 的 飞跃 ，

支持它的是其
一

系列的性能特性 ：

＊ 最大加速力矩 ：
７ ０

￣

１ ７ ０％

籲 紧急制动力矩 ：
丨 ５ 〇

￣

３ ０ ０％

＊ 扭转刚度 ：
３４０

￣

５ ８ ０％

？ 空心轴 ／ 外径 ：
３
￣

７ ０％

＊
效率 ：

１ ８
￣

２９％

威腾斯坦追求面面俱到且要
一直更

好 ： 新
一

代 的 Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 银河驱动 系统更

甚于教科书上所描述的性能 ， 它所激发

的新理念遥遥领先于 目 前其他的齿轮箱

概念 ， 摈弃了原有的驱动设计的条条框

框 。 所有的实际应用反馈也非常成功 。

Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 在实际应用 中 的 巨大

潜能

在过去两年里 ， 我们来 自 于各个行

业的尖端客户 已经验证了Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 银河

Ｄ ｒｅ ｈｍｏｍ ｅｎ ｔ ［

Ｎｍ
］

驱动系统在实际应用 中 的优势 。

＊ 车床 ： 得益于 Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 银河驱动

系 统空 前 的 高扭转 刚 度 和 完全 的零背

隙 ， 可达到更高的金属切 削率 、 更灵活

的加工过程 、 更长的机床寿命 ， 高精度

可保证其机器质量的显著提高 。

＊ 花键滚压机 ：
Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 银河驱动

系统可帮助其达到 更高 的机器速度 ， 提

升关键部件的加工质量 ， 最高可将其生

产率提高 ４０％ 。

＊ 龙 门 铣 床 和 机 床 加 工 中 心 ：

Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 银河驱动 系统的高 刚度 、 紧凑

结构和高功率密度的设计使其可生产狭

窄 的或很复杂 的 ３ Ｄ 几何结构 ， 即使是

很难铣 削 的材料 ， Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 依 旧 可保持

高精度并满足其质量要求 。

＊ 外形尺寸 、 重量和强劲动力 的完

美结合 ： 早在 ２ ０ １ ２ 年 ，
Ｇ ａ ｌ ａｘ ｉ ｅ 银河驱

动 系 统 已被应用 在 外 太空 的 空 间 旅行

上 。

一

共 ４ 台 Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 安装在了 由 德国

航空航天 中心 （
Ｄ Ｌ Ｒ

） 发射的探测火箭

ＳＨＥＦＥＸ Ｉ Ｉ 上 。 它们 的主要任务是在火

箭重新返 回地球并进人大气层时 ， 定位

位置并减振 。

相信在更多需要高性能应用 ， 而技

术未达到 的领域 内 ，
Ｇ ａ ｌ ａ ｘ ｉ ｅ 银河驱动

系统可提供全新的解决方案 。 ｍ
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ｌ
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