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工业机器人

台达 ＳＣＡＲＡ 工业机器人
应用于电机转子生产线

■着智 能 制造的发展 ， 为解决需求更能精准控制质量 ， 有效监控管理整体产线异常问题发生 ， 有效达到实时追踪 、

多样性 、 劳动力不足等 问题 ， 智 自 动化生产过程 ， 优化工厂管理与营运 管理可视化等效益 。 且台达马达转子 自

能 自 动化生 产 成 为 解决方式之
一

。 其效率 ， 实现马达转子智能 自动化生产 。动化生产 线釆 用 台达工业 自 动化产 品 ，

中 ， 工业机器人兼具智能化与弹性 自动台 达 ＳＣＡＲＡ 工业机器人 ＤＲ Ｓ４０Ｌ整体系统配线简洁 ， 维修更容易 ， 并采

化的作业生产能力 ， 市场需求 因而逐渐系列是台达推 出 的首款工业机器人产品 ， 用总线式架构 ， 可靠度高 。综合以上成效 ，

攀升 ， 成为当前制造业关注的焦点 。 近具备优越 的速度 、 重复精度 、 线性度和台达马达转子 自 动组装线导人 ＳＣＡＲＡ

期 ， 台达也在台湾桃 园厂马达转子产线垂直度 的性能 ，
也可提供免感知器顺应工业机器人后达到 的优势包括 ：

制程 ， 成功导人了 台达 ＳＣＡＲＡ 工业机功能 ， 可顺应组件与孔位间之偏差 ， 快＊ 透过 Ｓ ＣＡ ＲＡ 工业机器人进行马

器人 ＤＲ Ｓ４０Ｌ 系列 ， 并整合台达手持式速精准地完成插件 、 组装 、 移载 、 搬运 、 达转子充磁 、 绕线 、 烘烤等制程 ， 减少

ＨＭ Ｉ
、 机器人控制器 、 交流伺服驱动器包装等相 关应用 需求 。 在 台达桃 园 厂的人力

等关键零组件 ， 建构全 自 动制程工作站 ， 转子 自 动组装 线 中 ， 从磁石贴 附开始 ，＊ 提升整体设备 、 能源 、 人力 、 时

不仅实现每 日 产能提升近 ３ 倍 ， 人力减通过 自 动贴磁石机将磁石贴附在转子轴间等资源利用率 ， 节省生产成本

少逾 ６ ０％
， 同 时可完整实现灵活生产 ， 上 ， 藉 由生产制造管理系统 （

ＭＥ Ｓ
） 管控＊ 提高产品质量 、 效能及增加产能

转子和贴磁程序的对应 ， 并运＊ 满足制程弹性化与交期承诺 ， 增

Ｄ

用 ＤＲＳ４０Ｌ 系列 自动抓取马达进客户满意度

转子至输送带完成贴磁固化制？ 大幅提升生产竞争力 ， 创造企业

程 ； 随后 ， 由 另
一

台 Ｓ ＣＡ ＲＡ利益最大化

工业机器人 ＤＲＳ４０Ｌ 系列夹取截至 目 前 ， 台 达研 发 推 出 的 工 业

转子放入充磁站 ， 并通过传感机 器 人 产 品 包括 Ｓ ＣＡ ＲＡ 工 业机 器 人

器确认定位后 ， 进行充磁作业 ，
Ｄ Ｒ Ｓ４０Ｌ 系 列 和 Ｄ Ｒ Ｓ ６０Ｌ 系列 ， 以及垂

通过磁通量测试 ，
Ｓ ＣＡＲＡ 工直多关节 （六轴 ） 机器人 ＤＲＶ７０Ｌ 系列

业机器人 ＤＲＳ４０Ｌ 系列会再次和 ＤＲＶ９０Ｌ 系列 ， 并可根据客户需求提

夹取转子至绕玻纤线站 ， 进行供量身定制 的机器人解决方案 。 台达 的

自动绕线的动作 ， 最后以高温工业机器人产 品均 已经导人台达位于 台

＾

烘烤 ， 完成转子组装程序 。湾 、 大 陆厂 区 的 多 项产 线 作业与 制程 ，

ｒ

＾＿导人 Ｓ Ｃ Ａ ＲＡ 工业机器人 同 时也在市场 的 电子制 造 、 包装 、 橡塑

Ｄ Ｒ Ｓ４０Ｌ 系列后 ， 产线能 同 时 料等行业推广应用 ， 并凭借在提升质量

， ．

＾ｐ｜．

—进行多个工作站作业 ， 并连与生产效率 、 实现弹性化生产方面 的优

接 Ｍ Ｅ Ｓ 系统进行监控及预 防异表现而获得客户群的认可 。 ＣＺ３

６６现代制造
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