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目 前 ，

工 业 ４ ． ０ 已成 为 自 动 化行业

的趋 势 。 那这对 于 设计人 员 来说意味 着

什 么 呢 ？

工业 ４ ． ０ 的 目 标 ， 是除 了机械要具

备高度柔性外 ， 还要能在较短的停机时

间 时高效生产 ， 尽可能完成批量生产 。

为 了达到这个 目 标 ， 设计人员面临 了两

个问题 ： 如何优化单个机械的效率 ，
以

及如何让它对相连的主要生产流程做 出

改进 。 两个 问题的前提都是
一

台机械生

成的 、 不
一

定是其控制 系统直接需要的

信息 ， 但这些能反应 出机械本身 、
工件

或生产流程的信息 。

现今 ，
很 多 机械都 能提供 大量 的机

械原 件 信 息 。 但仅仅是这样就够 了 吗 ？

工业 ４ ． ０ 是全面的开端 。 即使单
一

的
一

台机械 已经做好 了最充足的准备 ，

也不能成为工业 ４ ． ０
。 单 台机械提供的

信息 并不 能为 维护 问 题带来 实 际 的价

值 。 工业 ４ ． ０ 首要 的任务是 ， 收集大量

机械数据 ， 并互相连接 。 通过大量机械

或者其他情况的数据相连 、 ， 从 中 获得

有用 的 、 可以优化生产程序的信息 。 这

其 中机械的互联便是重要的前提 。

在机械互联 时 有什 么 问题要值得特

别 注 意 ？

在我们对工业 ４ ． ０ 的介绍 中可 以看

到 ， 存在着许多控制信息的现场总线平

面 。 同时 ， 有一条平行于现场总线 、 用

于 Ｓ Ｐ Ｓ 传递信息 的 线 路 ， 它 是 用 来 操

控非重要信息的 。 这个逻辑接 口 （总线 ）

与主要系统相连 。 通过这个线路传递的

信息包括 ， 预见性维护或是提高效率所

必须的信息 。 此类平行于现场总线 、 通

过 Ｓ Ｐ Ｓ 运行 的 线 路 ， 目 前在大 多数机

械 内都是 以不完整的形式存在着 。 通常 ，

通过 Ｓ Ｐ Ｓ 传递 的 大部分 的 数据都是
一

些非必要的数据 。 但这
一

概念并不意味

着人们 同 时需要两个物理接 口 。 人们将

以太 网 想法
一

贯到 底 ， 是很有意义的 ，

即所有数据通过一个以太 网接 口传递 。

机械 中 的 哪 些 信 息是工 业 ４
．
０ 所必

须 的 ？

工业 ４ ． ０ 无需专用 数据 。 从一 台机

械 中获悉的所有数据 ， 比如机械原件 的

状态参数 ， 是通过与第三方系统的数据

相连来传输的 。 数据可以涉及到其他机

械设备或者企业范围 内 的 ＥＲＰ 系统 （企

业资源计划 ） 。 通过这种连接 ， 可 以识

别模式 中 的错误 ， 采取相应的对策 。 比

如 ： 当
一

台机械发生故障 、 影响生产流

程时 ， 通过对所有参与生产流程的机械

数据进行评估 ， 可 以找 出是哪里出 现 了

故 障 ， 即使位于故障发生地上游的机械

已经不能精确工作了也能确保其他不受

影响 的机械设备可 以正常运作 。 通过这

种识别方式 ， 便可以优化整个生产流程 。

一

台 机械也必须 预 先 准备 与 它运行

无 关 的 信 息吗 ？
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是 的 ， 这是必须 的 。 因 为

这些数据对于整个生产流程和

主要 系统都是有意义 的 ， 因 此

必须事先有所准备 。 然 而这其

中 便 出 现 了
一

个 问题 ， 当 人们

对 目 前数据做 出整理和分析后 ，

获得 的是新情况 ， 若 只 是考虑

预先的纯理论知识 ， 即 哪些数

据对应的是哪些情况 ， 这是行

不通 的 。 举个例子 ， 就拿 电子

设备来说 ： 手机 内 部嵌有倾斜

传感器 ， 然 而工程师们 事前并

不知道人们 到 底会把它拿作何

用 。 正 是 因 为 传 感器 的 嵌入 ，

加上 预先 准 备 好 的 必要数据 ，

才能使屏幕翻转应用得以实现 。

您 能 简 单 总 结 下 ，

一名 设

计人 员 必 须 具 备何种 条 件 ， 才

能 设 计 出 满 足工 业 ４ ． ０ 需 求 的

机械 ？

设计人员 不应只 关心机械

的 功 能性 ， 而是在计划 时 ， 就

要将
一

切外界可获息 的物理数

据考虑进去 。 就是说 ，

一

台机

械要预先准备好从其传感器 中

得到 的所有额外数据 。 这就意

味着 ， 在构思一 台 机械时 ， 就

要把传感器设计进去 ， 因 为它

们很有可能在机械运行时需要

用 到 。 重要 的是 ， 机械处理的

所有数据 ， 都是可 以传递到 其

他系 统 中去的 。 对于设计人 员

来说 ， 这些数据接下来会怎样 ，

人们又将怎样处理它们 ， 都不

重要 ， 这是 ＩＴ 部门所要考虑的 。

而这些数据为对应的分析工具

提供了 准备 。

面 对 工 业 ４ ． ０ 的要求 ，
Ｓ ｉ ｃｋ

公 司 在 传 感 器 方 面 是如何应 对

的 ？

人 们 在工 业 ４ ． ０ 的 范 畴 内

把机械视为整体 ， 而传感器将

图 Ｓ ｉ ｃ ｋ 的工业 ４ ．０ 业
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服务于两个领域 ：

一

方面 ， 应用 于 Ｓ Ｐ Ｓ

领域 ， 这样机械可 以无误差 的运行 ； 另

一

方面 ， 传感器可 以提供预先准备好的

数据 。 因此 ， 传感器可以将所有时间只

用于调教它 自 己功寧所需的数据 。 并且 ，

这些数据还可 以提供给其他接 口
， 这正

是我们 的传感器现在所能提供 的功能 。
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