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港口设备

未来的 自动化港口物流
文

丨 贝加莱工业 自 动化 （ 中国 ） 有限公司

振华港机防摇系统

口集装箱码头在国 际贸易 中扮演着

不可或缺的角色 。 其中
一

个重要的

物流中心是香港国 际货柜码头 （
Ｈ ＩＴ

） 位

于香港奏青货柜码头的港 口设施 。
Ｈ ＩＴ 依

赖于现代化的港 口设备 ， 从而最大限度地

提高其货物的吞吐量 。 上海振华重工集团

（ＺＰＭＣ
） 是世界领先的港 口设备制造商 。

Ｚ ＰＭＣ 不仅为 Ｈ ＩＴ 提供港 口设备 ， 而且

还为他们集成 ＩＴ 和码头管理网络 。 在过

去几年中 ， 完全集成化的解决方案需求急

剧上升 。

一

方面 ， 航运量有所增加 ， 这意

味着较大体积的货物穿过港 口 。 另
一

方

面 ， 货物种类也在增加 ， 这需要港 口设备

变得更加专业化。

高性能的港口管理

进港船舶在停靠码头之前会 电子 申

报其货物 。 该数据是在
一

个预定系统中被

采集的 。 这使控制塔中的操作人员可以建

立一个物流计划并且为船舶提供 闸 门和

存储位置等相关信息 。 该系统还简化了 由

轨道式龙门起重机输送集装箱的运动轨

迹 。 集装箱在被轨道式龙门起重机 吊起之

前会在堆场 中被放置在其指定的存储位

置 。

为了进
一步优化码头管理系统 ，

Ｈ ＩＴ

要求上海振华重工 电气有限公司将另 外

的 ２４ 个轨道式龙门起重机集成到系统中 。

Ｅｔｈｅｒｎｅ ｔＰＯＷＥＲＬ ＩＮＫ以及 Ｘ２０
控制系统

所提供的性能 、 开放性和功能性？Ｌｉｌ海振

华重工 电气有限公司选择贝 加莱作为其

自 动化合作伙伴的垃程 中起到 了决定性

的作用 。

通过 ＰＯＷＥＲＬ ＩＮＫ 实现控制系统

连接

每个龙 门起重机都配备了一个 贝 加

莱系统 ， 拥有两个独立的 ＰＯＷＥＲＬ ＩＮＫ

网络 。 第
一个网络集成 了传感器和执行

机构 ， 使轨道式龙 门 吊实现尽可能高精

度的操作 。 为了集成基于 ＳＣＡＤＡ 的码头

管理系统 ，
ＺＰＭＣ 还采用 了

一些开放的标

准 ， 并且通过 ＰＯＷＥＲＬ ＩＮＫ 连接该系统 。

最为
一

项开源技术 ＰＯＷＥＲＬ ＩＮＫ 可以快

速有效地实现 ＳＣＡＤＡ 系统 。

ＳＣＡＤＡ 系统通过 ＰＯＷＥＲＬ ＩＮＫ 实现

与 Ｏ ＰＣ 客户端服务器之间的通信 。 这种

标准化的数据交换对于码头管理系统而

言拥有显著的优势 。
ＰＯＷＥＲＬ ＩＮＫ 为码

头控制塔提供了快速且实时的数据传输 。

由于 ｒｏＷＥＲＬ ＩＮＫ 为用 户提供了完全 自

由的网络拓扑选择 ， 因此它还可以完美地

适应港 口地形和布局的独特要求 。 只需通

过 网 络 电缆简单连接新的站点就可 以轻

松地处理码头未来的任意扩展 。

一

个单

独的 Ｘ２０ 系统可 以采集连接现有设备的

Ｐｒｏｆｉｂｕｓ 数据 ， 将其转换为 ＰＯＷＥＲＬ ＩＮＫ
，

并且有效地将其集成到码头管理系统中 。

如果数据是在站点之 间通过光纤 电

缆传送 ， 那么它可 以覆盖距离长达两公

里。 这意味着 ＰＯＷＥＲＬ ＩＮＫ 有助于实施

扩张性的系统如实时精确的集装箱码头 。

多个玻璃纤维 ＨＵＢ 模块都集中在
一

个 中

央控制塔 中 。 它们收到 来 自 自 动化轨道

式龙 门起重机的实时数据 ， 并且将数据

转发到主服务器 。

采用 ＭＡＴ ＬＡ Ｂ 实现安全且高效

的物流

防摇摆和防碰撞是从堆场 中 的存储

位置装卸标准化集装箱的两个重要的控

制功能 。 这些功能对于确保安全且高效的

物流运作是必不可少的 。 因此 ＺＰＭＣ 依

赖于 ＭＡＴＬＡＢ ／ Ｓ ｉｍｕ ｌ ｉ ｎｋ 建立这些任务的

模型 ， 并开 发专 门 的控制算法 ， 在提高

运输速度的情况下最大限度地减少晃动 。

ＭＡＴＬＡＢ ／Ｓ ｉｍｕ ｌ ｉｎｋ
和 

Ａｕ ｔｏｍａ ｔ ｉ ｏｎＳ ｔｕｄ ｉ ｏ

之 间 的无缝工作流程使得将生成的程序

代码集成到 Ａｕ ｔｏｍａ ｔ ｉ ｏｎＳ ｔｕｄ ｉｏ 项 目 中变得

毫不费力 。 Ｘ２０ 系统的处理能力为仿真控

制器提供了极快的循环周期 。 ＣＥ３

６４Ｃ３ 现代制造
？ 新目动 丨匕与販ｎ ２ ０ １ ７
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