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机器人

多种多样的

自行式运输系统
我们已经介绍 了许多 自行式运输系统 。 在过去的几周 内 ， 自 行式运输系

统显示了 自 己多种多样的风采 ， 也清楚的告诉 了我们它到底都能做什么 。

文 丨 Ｂｅ ｎ ｅｄ ｉ ｋ ｔＨｏ ｆｍａ ｎ ｎ

Ｄ
ＨＬ 公 面 的供应链启 动 了

一

个新

的试验性试点项 目 ： 协作式 自 主

行走机器人解决方案 。 在今后的两个月

时间里 ，
Ｌ ｏ ｃ ｕ ｓ 机器人公司研发生产的

Ｌｏｃｕ ｓｂｏ ｔ ｓ 自 主行走机器人 ， 将在美国 田

纳西州 的
一个医疗设备仓库 中进行系统

性能测试 。 这些 自 主行走式机器人系统

是专 门针对物流仓库应用 而设计的 ， 可

以与配货人员很好的协作 ， 并完成物资

拣选和运输任务 。 有 了它 ， 配货人员就

不必在用 手推着送货车或者扛着沉重 的

周转箱来回找货了 。

“

我们认为这是一项

非常重要 、 有着重要技术进步意义的事

情 ； 是优化客户供应链 中 的
一个重要环

ｍ ｈ ． ｖｏｇｅ ｌ ． ｃｏｍ ． ｃ ｎ

节 。 在医疗设备项 目 中 的初步实验经验

告诉我们 ： 若在 ＤＨＬ 公司 中全面釆用这

一解决方案 ， 将会充分挖掘我们的物流

潜力 。 这也是我们机器人技术 自 然发展

的必然结果 。

”

ＤＨＬ 公司北美供应链解决

方案设计副总裁 Ａｄｒ ｉ ａｎＫｕｍａｒ 先生说 。

在移动式工业机器人的基础上 ， 市

场 中又出 现了 自 主移动式机器人 。 型号

为 Ｍ ＩＲ２００ 的 自 主行走式机器人的最大

承载能力为 ２ ００ ｋｇ ， 自主行走时的驱动力

为 ５００ ｋｇ 。 因为通过了 Ｅ ＳＤ 防静 电安全

认证 ， 因此它也可以在电子产品组装环境

中使用 。 像其他的工业机器人系统
一

样 ，

Ｍ ＩＲ２００ 型 自主行走式机器人也采用 了性

图 对即使在遇到人员 、 电缆 、 托盘或者周转

箱等造成不可预知的障碍情况下
，
自主行走

机器人也都可以轻松的绕过障碍物

更多精彩请扫描二维码

能强大的传感技术 。 六套传感器系统将数

据发送给机器人的实施导航系统和安全

算法系统 。 这样 ， 即使在遇到人员 、 电缆 、

托盘或者周 转箱等造成不可预知 的 障碍

情况下 ， 自 主行走机器人也都可 以轻松

的绕过障碍物 。 辅助的传感器系统保证了

机器人能够发现其他的 障碍物 ， 例如桌

子、 孔 、 坑和阶 台 以及玻璃 门 。 丹麦的

机器人生产厂家介绍 ： 利用直观的 、 基

于 Ｗｅｂ 页面的用户操作界面甚至可以让

没有编程经验的操作者轻松的完成编程

任务 。 这
一机器人还具有许多增强功能 ，

包括用户 自定义的操作面板 、 改迸了的映

射绘图 、 更加简单的任务设置 、 多级权限 、

响应式网页设计和全面的浏览器兼容性 。

自行式清洁机

瑞士Ｃ ｌ ｅａｎｆｉｘ 公司研发 生 产 的 ＲＡ

６６０ 型 自行式清洁机则有着完全不同于 自

行式机器人的应用领域 。 这种 自行式清洁

机获得了 
２０ １ ７ 年度欧洲清洁和卫生大奖 。

在物流企业地面清洁 、 仓库地面清洁 中

表现尤为突 出 ， 获得了用户的
一

致好评 。

借助于 Ｇｅ ｏ 导航技术 ， 使得 ＲＡ６６０Ｎａｖ ｉ

型 自 行式清洁机能够实现全 自 动的仓库

地面清洁任务 ， 尤其是在高敏感性或者

高危险性区域 中 。 它能够在很短的时间

内按照物流企业的仓库空间情况进行配

置和调整 。 并且不需要诸如反射器等任何

的辅助工具 ， 这一清洁机器人是按照 Ｇ ｅｏ

导航系统在其周 围环境 中定位的 ， 并能

够在清洁过程 中记录下仓库房间 的整体

轮廓 ， 进而 自 动的完成仓库地面系统清

洁的程序 ， 直到每
一

个角 落 。 因此 ，
ＲＡ

６６０Ｎａｖ ｉ 型 自行式清洁机最适合清洁仓库

的敏感区域 。 ＣＫ１
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