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ＩＦｅａ ｔｕ ｒｅｓ

物料搬运

ＡＧＶ 移动机器人
提高物料搬运效率

Ｈ ｏｎｅｙｗｅ ｌ ｌ 分析技术公司的 ３ 台 Ｍ ｉＲ 移动机器人 （
ＡＧＶ ） 使生产线与仓

库之间的原材料运输实现了 自 动化 ， 从而有效提高了生产效率和产能利用率 。

文  Ｉ Ｈ ｅ ｎ ｒ ｉ ｋ Ｖｅ ｒｔｅ ｒ ｌ ｕ ｎ ｄＳ ｏ ｒｅ ｎ ｓｅ ｎ

多生产企业都非常相信精益技术 ：

Ｉ７！

＂

对细节 的敏锐观察力使企业能够

发现价值增值链 中 的任何浪费 ， 最终实

现精益生产 。

为 了保持企业的竞争力 ， 气体监测

产 品生产厂认为要保证尽可能高效 、 灵

活的产品生产 。
Ｈｏｎ ｅｙｗｅ ｌ ｌ 分析技术公司

的制造和设计工程部领导人 Ｓ ｔｕａｒｔＨａ ｒｒ ｉ ｓ

先生表示 ：

“

这也就意味着 ， 在有助于优

化生产的 同时 ， 我们可 以随时调整生产

线 ， 而不会带来任何问题 。

”

在解决类似

问题时 ， 该公司很长
一段时间 以来都是

依靠现代化的机器人技术来完成 。 但长

期 以来 ， 原材料和半成品组件 、 部件等

运输都是员工利用手推车在 ９ １０００ｍ
２

的

厂区里手动运输的 。
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内部物流的自动化

Ｈ ｏ ｎ ｅ ｙ
ｗ ｅ ｌ ｌ 分析技术公司厂房有上

下两层 ， 仓库和生产车间各 占
一

层 。 在

仓库 向各条生产线供料时不仅要用 到 电

梯 ， 而且要通过导航设备穿过狭窄的走

廊和双重防火 门 。 工厂的这种特殊性给

内部物流的 自动化提出 了严峻的挑战 。

为 了 避免生 产厂 继续让受 过 良好

专业培训 的职 工充 当 搬运工 、 损 失宝

贵的生产力 ，
Ｈ ｏ ｎ ｅ ｙ

ｗ ｅ ｌ ｌ 分析技术公司

及时地引进 了Ｒ ｏ ｂ ｏ ｔ ｓ 公司 的移动机器

人 。 Ｈ ｏｎ ｅ ｙｗ ｅ ｌ ｌ 分析技术公司 的设计师

Ｔ ｉ ｍ ｏ ｔ ｈ ｙ
Ｗａ ｒｄ 先生考察和评估了不同 的

企业 内 部物流 自 动化运输技术方案 。 最

终发现 ：
Ｒｏ ｂｏ ｔ ｓ 公司 Ｍ ｉＲ 移动机器人最

适合 自 己厂的实际需要 。 他说 ：

“

在选择

Ｈ ｏ ｎ ｅ
ｙ
ｗｅ ｌ

丨 分析技术公司的 ３ 台 Ｍ ｉ Ｒ  １ ００ 型移动

机器人避免了宝贵的劳动力从事简单的体力劳

动
，
从而能使他们全身心地投入到高价值的产

品生产中去

更多精彩请扫描二维码

移动机器人时 ， 我们马上被 Ｒｏｂ ｏ ｔ ｓ 公司

的产品能够 自主控制 电梯的性能所折服 。

这是我们决定釆用 Ｒｏｂ ｏ ｔ ｓ 移动机器人的

一

个关键因素 。

”

依靠蓝牙技术 ， 这款移

动机器人能够 自 主地打开 电梯 门 ， 利用

Ｗ ＬＡＮ 技术与 电梯控制 系统取得联系 ，

控制 电梯 ， 从而完成 电梯的上下和进出 。

满 足 了 精 益生 产 、 模 块化 和 高 灵

活性生产 线 的要求也会为 Ｍ ｉＲ 机器人

增色不少 。

“

我们 考察 的许多移动机器

人只能在固定的生产线和生产设备布局

中行走 。 这对我们 的生产来讲就太僵化

了 。

”

Ｔ ｉ ｍ ｏ ｔ ｈ
ｙ
Ｗａ ｒｄ 先生说道 。 与传统

的地面运输系统不 同 ，
Ｍ ｉ Ｒ 机器人采用

了 智 能化的传感技术和软件 ， 能够 自 主

地和动态地控制 自 己的运动 。 它们 的导

航也把需要任何物理性的路线或者轨道 ，

这就使它们能够灵活的适应变化了 的设

备布局 。 另 外 ， 它们在未知 的陌生环境

中也能绝对安全地无碰撞行走 。 如 果有

人 、 电缆或周转箱等不可预测 的障碍物

阻挡在 Ｍ ｉ Ｒ 机器人的行走路线上 ， 它们

会及时地规避 ， 必要时会停止不前 。

Ｍ ｉ Ｒ 机器人优化生产线

在 购 买 第
一

台 Ｍ ｉ Ｒ 移 动 机 器 人

之 前 ，
Ｔ ｉ ｍ ｏ ｔ ｈ ｙ

Ｗａ ｒｄ 先生拜访 了 英 国

Ｒ ｏ ｂ ｏ ｔ ｓ 公司的分销商 Ｒ ｏ ｂ ｏ ｃ ｅ ｎ ｔ ｅ ｒ 公句 。

Ｈ ｏ ｎ ｅｙｗ ｅ ｌ ｌ 分析技术公司为它 的分销商

提供 了一 台 Ｍ ｉ Ｒ 移动机器人展示样机 。

很快 ，
Ｔ ｉｍ ｏ ｔｈｙ

Ｗａ ｒｄ 先生就知道了这种

移动机器人技术的优点 以及它简单 的调

试和直观的编程 。 拆包后 １ ０ｍ ｉ ｎ
，Ｍ ｉ Ｒ

机器人就完成 了所有的使用 前准备工作 。

“

我们把机器人从包装箱中取出来 ， 利用

ｗｗｗ ． ｖｏｇｅ ｌ ． ｃｏｍ ． ｃ ｎ



Ｆｅ ａ ｔ ｕ ｒｅ ｓ
丨
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通过与 ＷＬＡＮ 的连接 ， 移动机器人可以访问电梯的控制系统并独立地上下电梯

Ｗ ＬＡＮ 与 电话连接起来 ， 它就可以 自 由

地行走 、 将周 围环境映射成有坐标的 图

像并能够接受第
一个指令 了 。 这

一

切都

非常简单 。

”

Ｔｉｍｏ ｔｈｙ
Ｗａｒｄ 先生激动地说

道 。 从那时起 ，
Ｈ ｏ ｎ ｅｙｗ ｅ ｌ ｌ 分析技术公

司就陆续地购置了３ 台 Ｍ ｉ Ｒ１ ０ ０ 型机器

人 。 移动机器人 的主要任务就是将二楼

生产车间 的成品运送到楼下的仓库 中去 。

为 了能够在动态环境中使用机器人 ，

Ｈ ｏｎ ｅ
ｙ
ｗ ｅ ｌ ｌ 分析技术公司使用 的机器人

控制软件是 Ｍ ｉ ＲＨ ｅ ｅ ｔ 。 它能告知移动机

器人要完成的任务 ， 并尽可能高效地指

导着机器人完成这
一

任务 。

“

通 过 车 队 管理 系 统 ， 我 们 能 够

确保 移动机器 人 在特定 的 位置 、 区域

内 不会横 向 交叉行走 ， 如在 狭 窄 的走

廊 中 。

”

Ｓ ｔ ｕ ａ ｒ ｔＨ ａ ｒ ｒ ｉ ｓ 先生解释道 。 另

外 ， 软件还能够检索机器人命令的历史

记录 ； 这也提供 了额外 的 附加值 。

“

在

Ｍ ｉ Ｒ Ｆ ｌ ｅ ｅ ｔ 软件 的帮助 下 ， 我们 总能看

到 Ｍ ｉ Ｒ 机器人 目 前正在执行什么类型

的运 输 任务 。 例 如 ， 使 我 们 有 能力 灵

活地 随 时调 整移动机器 人 的 运 输 任务

了 。

”

Ｓ ｔｕａ ｒｔＨａｒｒ ｉ ｓ 先生说 。 对 Ｔｉｍｏ ｔｈｙ

Ｗａ ｒ ｄ 先生和他 的 团 队来讲 ， 另
一个非

常重要 的要点就是使 用 操作非常简单 。

Ｍ ｉＲ 机器人直观的 、 基于 网 页技术的界

面使得每
一个员工都能很快地学会如何

与机器人相互交流 。
Ｔ ｉ ｍ ｏ ｔ ｈ ｙＷ ａ ｒ ｄ 先

生表示 ， 只要点几下 鼠标就可 以 了 ， 不

需要专业 的 机器人或者 Ｉ Ｔ 专业的技术

知识 。

Ｈ ｏ ｎ ｅ
ｙ
ｗ ｅ ｌ ｌ 分析技术公司 已经将新

购置的移动机器人
“

同事
”

编人现有的
“

人

力 资源管理系统
”

中 了 ， 并在那里设置

了
一个专用 按钮 ， 以便更方便地与机器

人通话 。

一

旦移动机器人接到工作指令 ，

它就会运动到相应的生产线那里 ， 等待

生产工人发 出 下
一个指令 。 操作者将产

品放在 Ｍ ｉ Ｒ 机器人上面 ， 创建
一

个新的

订单 ， 将其发送到仓库 。

连续工作 ， 提高产能利用率

３ 台移动机器人对精益生产做 出 了

ｗｗｗ ． ｖｏｇ ｅ
ｌ ． ｃｏｍ ． ｃ ｎ

决定性的贡献 。 它们从低价值的物资运

输 中解放了 多才多艺 的合格员工 ， 使他

们有 时 间 完 成 能够创造更 高 价值 的 生

产任务 。 这 确 保 了根据精益原则 高效

地利 用 人力 资 源 。

“

感谢 Ｍ ｉ Ｒ 机器人 ，

因 为 我们 的 生 产 线 上 又 多 了 ６ 个棒 劳

力 。 他们可 以帮助我们更好地优化生产

线 。

”

Ｔ ｉｍ ｏ ｔｈｙ
Ｗａｒｄ 先生解释说道 。 另 外 ，

移动机器人也解决了服务部 门 的
一个瓶

颈 问题 ： 服务部只有几名 员工 ， 但必须

很快地完成每
一

天的 出 货工作任务 。

“

以

前 ， 生产线上 的职工不得不经常到仓库

Ｒｏ ｂｏ ｔ ｓ 公司研发生产的移动机器人有着直观的

操作界面 ， 能够让职工很快地学会其使用操作

去帮忙取货 。 这就使他们在仓库工作 中

失去 了许多宝贵的生产时间 。 现在 ， 机

器人承担了仓库 中 的这些工作和长途的

物资运送任务 。

”

Ｔ ｉｍ ｏ ｔ ｈ
ｙＷａ ｒｄ 先生解

释道 。

今天 ， 从 简 单 的 物 资搬运 中 解放

出 来 的 员 工 可 以全 身 心地投入 到 产 品

生产 中去 了 ， 从而提高 了 产 能利 用 率 。

Ｈ ｏ ｎ ｅ
ｙ
ｗ ｅ ｌ ｌ 分析技术公司非常清楚 引进

机器人带来 的好处 。

“

Ｍ ｉ Ｒ 机器人可 以

连续工作运行 。 在我 们 午餐 ． 休息 的

时间里它们仍然在工作 。

”

Ｓ ｔｕ ａ ｒ ｔＨ ａ ｒ ｒ ｉ ｓ

先生说道 。 它们可以在您上班之前就开

始工作 ， 甚至可 以在您下班之后仍然继

续工作 。 效率的提高几乎是令人难 以置

信 的 。 据 Ｈ ｏ ｎ ｅ
ｙ
ｗ ｅ ｌ ｌ 分析技 术公 司估

计 ： 移动机器人的投资
一

般能够在两年

内 没回来 。 可管理的投资成本和简便的

操作 ， 这些不需要外部技术服务商就能

够实现 。

迄 今 为 止 ，
３ 台 Ｍ ｉ Ｒ 移 动 机器 人

的应用 是非常成功的 。 从 中 期发展的角

度 来 看 ，
Ｍ ｉ Ｒ 移动 机器 人 的 应 用 潜 力

还可 以继续挖掘 。

“

通过移动机器人的

应用 ， 我们希望未来几年的工作效率能

够稳步提高 ， 我们计划再添加几 台机器

人 。

”

Ｔ ｉｍ ｏ ｔ ｈ
ｙ
Ｗａ ｒｄ 先 生 说道 ，

“

按 照

这种方法 ， 我们将进
一

步降低职工的工

作负荷 ， 并很好地保持企业的生产灵活

性 。

”

□
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