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装卸机器人

集装箱装卸中的机器人
如今 ， 集装筘卸货 已经是物流运输链中最后

一个非 自 动化的操作过程 了 ， 闪此由科学

家和物流技术专家组成的团队 目 前正在设计集装箱卸货的通用机器人 。
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更多精彩请扫描二维码

图 １ 到 目前为止 ， 集装箱的装卸
一

直是
一

项繁重而且单调的体力劳动

典的 ４０ｆｔ 标准集装箱是世界上使

用 最多 的海运集装箱 ， 过去这类

集装箱的卸货大部分都是在海港进行的 ，

而现在大都是在手工和体力要求很高的

工作 中 完成集装箱卸货的 。

一

个集装箱

内通常有 １ ８ ００ 个标准周转箱和包装箱 ，

每件货物重量不超过 ３ ５ｋｇ ， 那么
一

个集

装箱的总重量就 已经超过 了６ ０ ｔ
， 显而

易见 ， 人工装卸集装箱并不是一件轻松

的工作 ， 但是 自 动化的集装箱装卸 系统

一

方面要有很长 的调试时间 ， 另
一

方面

要求有高 昂 的投资成本 ， 这迫使许多港

口 运营商不敢采用先近的半 自 动和全 自

动机器人系统来装卸集装箱 。

智能化机器人应伸出援手 ，

减轻装卸工的体力劳动

不 莱梅 生 产 、 物 流研 究所 Ｂ ＩＢＡ
、

Ｂ ＬＧ 物 流 公 司 、
Ｓ ｃ ｈ ｕ ｌ ｚ 系统技 术 公 司

和 Ｆ ｒａｍｏ ｓ 公司联合起来共同研究了如何

利 用 机器人提高集装箱的装卸效率和减

轻装卸工劳动强度 的研发项 目 。 它们 的

目 标是设计
一

种能够提高海港装卸作业

效率 、 大幅度减轻码头工人劳动强度的

机器人 。 配备了新颖夹持和运动 系统的

机器人能够 自 动地从
一

个集装箱移动到

另
一

个集装箱处进行装卸 ， 在完成
一

个

集装箱的装卸任务之后就立即 向 下
一

个

集装箱移动 ， 机器 人的人机界面也会确

保使用 操作都非常简单 ，

“

即使没有 编

程技术知识的码头工人也可 以监控机器

人 ， 并在 出 现故障和干扰时快速 、 简单

的排除故障 。

”

Ｂ Ｉ Ｂ Ａ 研究所的项 目 经理

Ｈ ｅ ｎ ｄ ｒ ｉ ｋＴｈ ａｍ ｅ ｒ 博士说道 。 除 了运动和

夹持系统之外 ， 不莱梅 Ｂ Ｉ ＢＡ 研究所还

在开发用 于机器人性能和功能正确性监

控的监控系统 。

数字化模型测试
“

集装箱装卸机器人的规划设计和生

产制造都要在数字模型的帮助下完成 。 例

如 ， 可以事先模拟组件并进行虚拟测试 。

”

Ｓ ｃｈ ｕ ｌ ｚ 系统公司 自动化和机器人技术专家

说道 。 另外 ， 使用数字化双胞胎技术也使

得设计和开发工作非常节约资源 。

明年 ， 该项 目 的第
一

台机器人样品

将投人使用 测试 。

“

项 目 合作伙伴对项 目

的进展以及第
一

套方案给 出 了乐观的评

价 ， 我们合作产生的原型将在 ２０ １ ９ 年告

诉您人与机器之 间在物流链 中 的合作是

什么样的 。

”
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