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机器人

个性化产品的批量生产
促进了机器人的发展

未来工厂不仅效率高而且它们将会脱胎换骨 。 随着数字化和连通性的发

展 ， 新的工厂可以成批生产个性化的产品 。 人类和机器人将建立前所未有的

紧密合作关系 。

更多精彩请扫描二维码

文 Ｊ ｏ ｒｇ
Ｒｅｇｅ ｒ

未来工厂的厂房 ：
在 Ｏ ｓ ｋ ａ ｒ ｓ ｈ ａｍ ｎ （ 瑞典 ）

Ｓ ｃ ａ ｎ ｉ ａ 厂房内有超过 ２８ ３ 台高科技机器人协助生产

Ｙ 今为止工业生产都首要考虑规模

经济 ， 在此基础上生产产品 。 产

品在很长
一

段时间 内被毫无改动地大批

量生产 出 来 ， 为的是减少成本 、 增加产

量 。

“

自 工业化生产 以来规模经济都扮

演着至关重要的角 色 。

”

Ａ Ｂ Ｂ 公司的市

场部和 Ｒｏｂｏ ｔ ｉ ｃ ｓ 单元销售部经理 Ｓ ｔ ｅｖ ｅｎ

Ｗｙａｔｔ 说道 。

“

当然这样资金成本会增加 ，

变动成本会减少 。 但是现如今各个行业

都面临着新 的动态 ， 即产品 的混合化生

产 ， 意味着产 品单个数量少 ， 种类多取

代 了 以往无差别化的大规模生产 。

”

消费方式的改变促进了新生产

方式的产生

消费者对产 品 的需求 ， 从服装 到 电

子产 品再到食 品 已经发生 了改变 。 他们

期待的是个性化
“

趋势
”

的产 品 。 为 了

迎合这
一

新的消费方式 ， 生产商们需要

更灵活的 自 动化解决方案 。 需要 的是新

的生产线 、 新的包装和显著缩短的产品

周期 ， 甚至有些商品仅仅只有几个月 的

周 期 。

“

新的生产方式必须满足消费者

从众多选项 中进行选择的意愿 。

”

Ｗｙ ａ ｔ ｔ

说到 。

“

原 来 的 生 产 系 统还不够灵 活 。

未来的工厂必须满足定制化的批次生产

需求 。 即在生产过程 中每个产 品都具个

性化的 同时还得满足批量生产的要求 。

”

为 了满足 日 益增长的产 品需求 ， 未

来工厂需提高各类机器人 的灵活性 ， 并

且建立人 与 机器 更 加 紧密 的 合作 。 为

了 提高机器 人 的灵 活性 ， 未来 工 厂将

投入
“

典型 的
”

能够 自 主完成工作的工

业机器人 。 这些机器人可 以在不 中止生

产的前提下进行快速改装 。 为 了加强人

与机器人的紧密合作 ， 未来工厂将投入

使用 协同合作机器人 。 通过投入这些不

带保护罩 的协作机器人 ， 使用 生产者可

以按照顾客 的需求 自 由组配生产线 。 例

如
一

台协作机器人可 以在早班用 来粘合

Ｕ ＳＢ
， 下午可以用来进行激光雕刻 。

提高机器学习能力可简化生产

流程 、 提高效率

为 了方便维护 ， 机器人不仅被
一

个
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图 ２ 所有的 Ａ Ｂ Ｂ 机器人都投入到 Ａ Ｂ Ｂ Ａ ｂ
ｉ ｌ ｉ ｔ

ｙ 
Ｃｏ ｎ ｎ ｅ ｃｔｅｄ 服务中 ， 机器人可以通过 自主预见性产生直

接为生产提供全新可能的行为

控制 中心系统连接在
一起

， 还连接 了企

业 内部的定单系统 ， 数据获取系统和投

人使用 系统 。 这样
一

来就可 以实现大范

围订单的 自 动处理 ， 可 以节约额外的资

源并实现产 品 出 库 的准时性 。 在 因广告

宣传活动 的推广而 引起产品需求量增 加

的情况下 ， 该系统可 以应对这种现象做

出相应的反应 。

下
一

步就是在机器的学 习 能力或者

人工智能对模型的辨识能力方面继续研

发 。 机器人受限于其程序进程 ， 因 此它

们不能像人类
一

样可 以对外界环境的改

变或者工作任务 的 改变做 出 反应 。

“

我

们 长期 的 目 标是研发 出更高效的 ， 投人

使用 更简单的 ， 对人类的干预需求更少

的机器人 。

”

Ｗｙ ａ ｔ ｔ 说到 。 这
一

点已经体

现在将机器人的编程转化为通过贯穿程

序进行
“

授课
”

。 人类将机械手臂放置

在理想的位置并通过使用 界面将信息保

存下来 。 像
“

抓取
”

这种指令也可 以通

过简单几步操作进行添加 。 这是对生产

过程的
一

种 巨大 的简化 ， 这种指令在 以

前是需要 由专家进行庞大的编程工作来

支撑 的 。 编程过程从原来 的几小时缩短

为现在的几分钟 。

未来机器人还可 以完成
一

项新的任

务 ， 比如捡起未知物体 ， 向其他的机器

人学习 。 这都将归功于机器的学 习 能力 ，

终有
一

天可 以实现机器人程序 的 自 我编

写 。 当机器人和人类
一

样可 以分析
一

个

程序运行的好坏 ， 以便在第二天的工作

中创造更高 的效率时 ， 我们是否就失去

了作用 ？ 但现在有
一点是可 以肯定 的 ：

企业为 自 动化解决方案投资 的 目 的是为

了提高灵活性 ， 提高效率和产能 ， 企业

本身在未来将继续扮演着重要的角 色 。

工业 ４ ．０
—数据发挥显而易见的

潜能

未 来工厂实现新的生产方式所需要

的工具 已经具备 了 ： 例如通过虚拟的投

人生产可以加快生产 的启动 ， 因为在安

装测试之前就可 以实现重要情况的预测

和优化 。 通过探测装置和 云系统可以采

集所有机器的运行数据 。 这些信息可 以

用 于预见性的设备维护保养 ， 为 的是提

高设备的可利 用 性或者预防
一些机器故

障 。 Ａ Ｂ Ｂ公司的Ａ ｂ ｉ ｌ ｉ ｔ
ｙ
Ｃ ｏ ｎｎ ｅ ｃ ｔ ｅ ｄ 服

务


种数字化的服务投资组合 ， 在

机器人部件维护的时候 ，
ＡＢ Ｂ 可 以把它

用 在对部件进行
一种预见性的主动替换

中去 。

减少故障 ， 缩短故障反应和处

理时间

通过机器人的投人使用 ， 使用 者们

可 以减少 ２ ５％ 的故 障 ， 缩短 ６ ０％ 的故

障反应 和 处理 时 间 。 但是在全世界范

围 内 投人使 用 的 １ ７ ０ 万 台 工 业机器人

中 ， 还有 很 多 没有进行联 网 。 这样
一

来 意 味着工厂丢失 了 很多重要 的信息 ，

这些信息 可 以 用 来改善 产 能 并协助 操

作者进行判断 。 据 Ｓ ｔ ｅ ｖ ｅ ｎＷ
ｙ ａ ｔ ｔ 所说 ，

目 前只有大概 ５％ 的工业机器人进行了

网 络 连接 。 所 以 该市场 还有
“

巨 大 的

潜能
”

。 ＣＺ３图 １Ａ Ｂ Ｂ 的协同双臂机器人 Ｙｕｍ ｉ 在紧挨着人类的工作岗位上被灵活简单地投入使用

ｍｍａ ． ｖｏｇｅ ｌ ． ｃｏｍ ． ｃ ｎ 新自甜化与驱甜 ２ ０ １ ８
－

０ ７／０８
？
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