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上下料装置

集成有机器人的上下料装置
本文介绍的足配缶 了机器人的新型移动式 Ｊ：下料装置 。 仑会告诉川户如

何简简单单而 ＆非常灵活的运州 ｆ 丨 动化完成加 Ｉ ：机床的上 卜 料 。

Ｒａ ｌ ｆ Ｈｏｇｅ ｌ 更多精彩清 ｝ａ描二维码

的上下料装置初次展示时就 引 起

了业 内 人士的轰动 ， 这种移动式 、

单元式 的结构设计深深 的 征服 了 人心 ，

为什么像这样的上下料装置还要用 户等

待这么长的时间 ？ 它所使用 的也不是航

天技术 ？

Ｒ ｉ ｌｅ 公司更加主动

Ｒｉ ｌｅ 公司的基本方案非常简单 ，

一

个

基础 台架 、

一

个能够在机动切 削 时间里

手动装 卡零件的 回 转工作 台 、 尽可 能最

灵活的零件起 吊搬运装置以及高性能的 ．

结构非常简洁的六轴机器人 ， 这就是 自

动化上下料装置的基本配置了 。 正如 Ｒ ｉ ｌ ｅ

公司销售经理 Ｍ ｉ ｃ ｈ ａ ｅ ｌＦ ｉｉ ｌ ｌ ｅ ｒ 先生强调指

出 的那样 ：

“

在设计上下料装置时我们侧

重于最主要的基本要素 ， 尽可能的减少不

必要的零部件数量 ， 放弃使用视频监控系

统 ， 同时限制 了传感器的数量 ， 将其他的

电气元器件也减少到不能再少的限度 内 ，

转台也配用 了 自 己的驱动装置。 根据最简

化的原则 ， 使我们设计制造的上下料制造

实现了几乎 １ ００％ 的可用性 ， 而这也恰恰

是用 户所需要的 。

”

就上下料机构的可靠性来讲 ， 高品

质的元器件 以及精加工的零部件都有着

决定性的意义 。 就连基础 台 架和 电气控

制柜也都是 Ｒ ｉ ｌ ｅ 公司 自 己生产的 。

“

但我
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现代制造 ． 顶代工业《器八 ２ ０ １ ８
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们并不生产所有东西 ， 例如机器人就是

我们 购买的 。

”

Ｆ ｉｉ ｌ ｌ ｅ ｒ 先生说 。 机器人是

Ｙａ ｓ ｋ ａｗ ａ 公同研发生产的新型 Ｍ ｏ ｔｏｍ ａ ｎ

Ｇ Ｐ １ ２ 型 六 轴 机 器 人 和 高 承 载 能 力 的

Ｍ ｏ ｔｏｍａｎ Ｇ Ｐ２ ５ 型六轴机器人 。

这款新型机器人凭借其简捷 、 细长

的结构和机械手臂 内 的 电缆在非常狭小

的空间 内 也有着极佳的运动 自 由 度 ， 非

常适合于在机床设备 中使用 。 机器 人 的

手腕有着极强的抵抗切屑 和冷却液进入

的能力 ， 就可用 性而言 ，
Ｙａ ｓ ｋ ａｗ ａ 机器

人则是闻名 的 。

因 为上下料装置 中 的机构数量减少

到 了 最低程度 ， 这就满足 了其能够直接

安装在机床设备旁边使用 的要求 ， 进而

保证 了能够最佳的完成上下料操作 。 这

一机器人与基础框架构成 了
一

个可 以移

动 的整体单元 ， 可 以用 手动叉车移动 到

任何
一

台 ＣＮＣ 数控加工设备旁为 其供

料 。 利 用 车 间地面各个机床处的参考定

位孔可 以确保上下料装置每次都准确 的

安置在 固 定的上下料位置处 ， 这
一

简简

单单的定位方法保证 了在各加工机床处

的
‘

即插即用
’

， 无需每次都精确地测量

和定位了 。

尽管人门级上下料装置的采 购价格

不到 十万欧元 ， 但它代表的却是拥有大

尺 寸 的 不锈钢转 台 ， 配有 区域扫描仪 ，

从而省略 了安全防护栏和可以在 Ｙａ ｓｋａｗａ

光栅最新 的机器人控制 系统 ＹＲ １ ０００ 中

使用 的 、 现 代化的 、 易于操作使用 的可

视化控制 装置的高质量产 品 。

“

通过简单

的操作培训 ， 没有机器人技术知识的 员

工也可 以很快学会触摸屏的操作使用 。

这也适用于新零件的上下料 ， 操作人员

只需按照导航菜单的说明一步步操作 即

可 。
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只需很少的占地面积

这种上下料装置的 另
一

个最大优点

就是 占地面积非常小 ， 它的 外形尺寸为

１ ６００ ｍｍ
ｘ １ ５００ ｍｍｘ ２４００ ｍｍ

， 可 以配

置在非常狭小的空 间 中使用 。 尽管这
一

系统是作为标准化的 系统来设计的 ， 但

Ｒ ｉ ｌ ｅ 公司也可 以按照用 户 的需要提供如

集成在贴标 、 去毛刺和类似工序之前 的

变型产 品 的改进型上下料解决方案 。 利

用 两台 新型的 Ｙａ ｓ ｋ ａｗ ａ 机器人 Ｇ Ｐ １ ２ 和

Ｇ Ｐ２ ５ 可 以完成零件重量 １ ２
？

２ ５ｋ
ｇ 、 运送

距离 １ ４４０
？

１ ７３ ０ ｍｍ 的零件上下料 。

就经济性而言 ， 该款上下料装置的

投资 回 报期很短 ， 根据不 同 的上下料任

务 ，

一

般在
一

年 时 间 内 就能 收 回 成本 ，

考虑到它所提供的效益 以及清楚 明确 的

成本费用 ， 这
一

系统在 自 动化机床设备

中的应用还有着很大的潜力 。 ＵＪＺ］
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