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机器人

不同机器人的不同应用
机器人在许多意想不到的地方部会遇到仑 ， 仑隐藏在回转工作台中 ， ￣知 名的 Ｄ Ｊ

Ｅ ｌ ｅ ｃ ｔ ｒｏ 乐队 一起演奏 ｓ 它作为观众屯在足球场看台上 ， 为主队摇旗呐喊或者在欢呼人群

ｆｆ后保护养他们的安全 ； 它 也能住游乐Ｎ快速穿行 ， 机器人不仅仅是制造业中的一件瑰宝 ，

更是 自 己开辟 了越来越多新的应用领域 。
更多轎彩请扫描二维码

文  
Ｖ ｉ ｃｏ ｒ ｉ ａ Ｓｏｎ ｎ ｅ ｎ ｂｅ ｒ

ｇ

＾？ 们在欢呼 、 它们在尝试 ， 它们在

ｂ 商讨或者考虑下一个 回 合 ， 少数

机器人选择离开肮脏的工业化 日 常生产

工作 ， 来到 了全新的工作环境 。

最滑稽的是它们在韩 国找到 了机器

人的用 武之地 ， 准确地说是在韩 国 的老

鹰 队棒球场 中 找 到 了 自 己的存身之处 。

可 以说该 队的获胜很大原 因来 自 于他们

有三排座椅安装 了机器人 ， 机器人座椅

不仅让球场看起来更加饱满 ， 而且在球

迷无意缺席的情况下 ， 可 以带来这样
一

种可能 ： 机器人举起了ＬＥＤ 显示屏让玩

家通过 ＳＭ Ｓ 发送信息 ， 为 自 己喜爱的球

员加油 。

Ｒ ｏ ｂ ｏ ｔ ｉ ｃ 机器人制造实验室 Ｒ Ｆ Ｌ 是

全球独一无二的机器人实验室 ，
ＡＢ Ｂ 公

司研发生产的 四 台机器人悬挂在 Ｇ Ｕ ｄ ｅ ｌ

公司研发生产 的龙门架上 。 该设备是在

建筑和数字化工厂系 的教授推动下实施

的 ， 也是 Ｈ Ｓ ｎ
ｇｇ

ｅ ｒｂ ｅ ｒ 校区建筑技术实验

室研究所 Ｉ ＴＡ 新建筑研究项 目 的
一

个组

成部分 。 整 个 系统共有 ３ ６ 根轴 ， 在这

些轴的帮助 下 ， 停靠精度可 以达到半毫

米 。 这
一

装置是唯
——

套有能力按照 １ ： １

的 比例在实验室中 制作两层物体的装备 ，

也是唯
一

允许进行大规模范围 的建筑结

构设计和建筑施工实验的大型实验设备 ，

它一方面可 以模拟施工现场 的机器人制

造过程 以及人机协作过程 ； 另
一方面则

可以研究 自 动化的预制件生产工艺 。 通

常情况下 ，
Ｒ Ｆ Ｌ 实验室能够在很大范 围

内 完成不 同 尺寸规模的数字化建造过程

和 建筑材料生产过程的试验研究 ， 这样

就可 以大大扩展机器人在建筑设计和建

筑施工领域 中 的研究范 围 ， 同 时也可 以

把这些领域 中 的研究成果移植到其他学

科领域 中 ， 从而开辟新的研究领域 。

ＯＴＨ 雷根斯堡学 院 的学生 们 在教

ＫＵＫＡ 公司的六轴机器人 ＫＲＡ ｇ
ｉ ｌ ｕ ｓ 如

何玩著名 的棋盘游戏
‘

纸牌坦
’

。 换
一

种

说法就是机器人要沿着橙色的路线行走 ，

学生的任务是要将机器人放在显示纸牌

场地的屏幕上 。 作为机器人课程的
一

部

分 ，
ＯＴＨ 雷根斯堡学 院 的 学生 们 要学
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习软件开发的基础 知识 。 机器 人课程的

主讲教师是计算机科学和数学系的教授

Ｍ ａｒｔ ｉ ｎＷｅ ｉ ｓ ｓ 博士 ， 他来 自 工业界 ， 因此

在他讲授的课程 中实践扮演着非常重要

的 角 色 ，
Ｗｅ ｉ ｓ ｓ 先生表示下

一

步要做的

则是在 ＫＲＡ
ｇ

ｉ ｌ ｕ ｓ 机器人上安装摄像机 ，

这将是对下
一

代机器人课程的开发和探

索 ， 在那之前 ，
Ｋ Ｕ ＩＣＡ 公司的小型机器

人还要在屏幕上放置
一些建筑物 ， 如定

居点的建造 、 优化街道等 。

Ａ Ｂ Ｂ 公 司研 发生产 的 合作机器人

Ｙｕ ｍ ｉ 是在第
一

届 国 际机器人节上首次

亮相的 ， 并在 比萨市的 Ｖｅ ｒ ｄ ｉ 剧 院与 男

高音 Ａ ｎ ｄ ｒ ｅ ａＢ ｏ ｃ ｅ ｌ ｌ ｉ 和 Ｌ ｕ ｃ ｃ ａ 爱乐乐 团

进行 了合演 ， 在这座意大利最美丽剧 院

之一 的 舞 台上 ，
Ｙｕｍ ｉ 机器人指挥着爱

乐 乐 团 和 Ｂ ｏ ｃ ｅ ｌ ｌ ｉ 大师演唱 了 名 曲
‘

女

人善变
’

。
Ｙｕｍ ｉ 机器人还指挥经典女高

音歌唱家 Ｍ ａ ｒ ｉ ａＢ ｏ ｒ ｓ ｉ 演唱 了
‘

摩洛哥

王妃
’

中 的
一

段经典独唱
‘

啊 ！ 我亲爱

的爸爸
’

。 除此之外 ，
Ｙｕｍ ｉ 机器人还指

挥演奏了歌剧
‘

乡 村骑士
’

中 的
一

个片

段 。 这 １ ５ｍ ｉ ｎ 的 插 曲 清楚 的说 明 ， 人

能够与机器人顺利的完成复杂的合作任

务 。 音乐大师 Ｂ ｏ ｃ ｅ ｌ ｌ ｉ 先生也对机器人

的精彩表现给予 了 很高 的评价 ， 他说 ：

“

能 够 与 Ａ Ｂ Ｂ 公 司 研 发 生 产 的 机器 人

Ｙｕｍ ｉ 同 台 演 出 是 非常荣幸的事情 。 很

明 显
一个机器人能够很好的指挥

一

个管

弦乐 队 ， 当 然也要感谢极具天赋工程师

的杰 出 创造 。 管弦乐 团 的合奏属于最高

境界的艺术形式之
一

， 音乐 家的不 同声

音转化成 了指挥者希望 的和谐整体 。 而

Ｙｕ ｍ ｉ 机器人则 是技术 体现的最 高形 式

之一 ， 为全球人类与机器人之 间 的合作

开辟了新的途径 。 艺术与机器人之 间的

顺 利 合作表明 ， 人与机器之 间可 以有
一

种全新的互动 。

一

般情 况下 Ｒ ｅ ｔ ｈ ｉ ｎ ｋ 机器人公 司研

发生产的机器人 Ｓ ａｗｙｅｒ 会承担工业生产

环境 中 的工作 以减轻员工 的工作负担 。

迄今为止还没有在存储器生产过程 中使

用过 Ｓ ａｗｙｅ ｒ 机器人 。 机器人在存储器应

用 中 的挑战是两 台机器人之 间要保持畅

通无阻的信息交互 ， 因此第
一

台机器人

的真空吸盘机械手都要拿起五个存储器

芯 片 中 的
一

个 ， 而拾取芯片 的位置是事

前作为参考点输入进去 的 ； 第二台机器

人则 用 内置的摄像机扫描着被吸取的芯

片 ， 所有芯片的位置都事先
‘

学 习
’

过

并与不 同 的加工指令联系在
一

起 。 根据

纸牌与芯片的情况 ，
Ｓ ａｗ

ｙ
ｅ ｒ２ 会在设定

的地方触发第一 台机器人 ， 凭借强制性

的感应 － 扫描功能 ， 两 台机器 人就能够

精确地确定相互接触 的物质 ， 并准确地

执行该接触点提供的工作指令 ， 即将芯

片放置到纸牌片规定的物质上 ， 这些指

令链会重复多次 ， 直到最后纸牌片 制 作

完成为止 ， 最后再验证一下是否五个存

储芯片都在规定 的位置上 。

德 国 Ｆ ａｎ ｕ ｃ 公司 的
‘

生命之梦
’

展

厅 中 展示 了
一

条 巨龙 。

‘

巨龙
’

在 四 台

Ｆ ａｎ ｕ ｃＲ －

２ ０ ０ ０ ｉ 型机器 人 的 牵 引 下不断

的移动 ， 从技术上讲 ， 机器人 的 同步运

动是
一

个真正意义上的协作模式 。 这些

Ｆ ａ ｎ ｕ ｃ 机器人都按照 多臂技术在
一

个控

制 系统的控制 下协 同运动着 ， 这种 多臂

协同运动是工业企业最受欢迎的机器人

技术之
一

。 编程时 ， 将多 台机器人 中 的

一

台视为
‘

主站
’

， 其余几台视为
‘

从站
’

，

Ｆ ａ ｎ ｕ ｃ 公司专 门开发 了 用于铁轨焊接 的

多 臂技术 ， 两 台或者多 台机器人可 以在

没有定位夹紧装置的情况下 同 时焊接
一

个零件 ， 或是在焊接过程 中某一 台机器

人承担着焊接零件始终处于最佳焊接状

态 的任务 。 除 了
‘

巨龙
’

之外 ， 展厅里

还展示 了符腾堡市 Ｄ ｉ ａ ｎ ｅＨ ｅ ｒｚｏ
ｇ

ｉ ｎ 公爵

夫人 的 １ ５ ０ 多件作品 ， 雕塑 、 绘画 ． 陶

瓷和应用艺术品 ， 这些作品是 Ａｕ ｔｏｍａ ｔ ｉ ｃ

国 际会展上颁发的 Ｆ ａ ｎ ｕ ｃ 产 品展示奖获

奖者名 单 中 的
一

员 ， 它们在机器人的牵

引下翩翩起舞 。 ｍ
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