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２ ０ １ ７ 年间全球市场对工业机器人的需求量以及
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机器人在内部物流领域
是敌是友？

２ ０ １ ８ 年 １ ０ 川 ｌｉ
｜际机器人联合会 ［ＦＲ 发布 了

一

份新的世界机器 人报 斤 。 继 ２ ０ １ ７ 年之后 ，

全球机器人的销俾塗创下 了３ ８ １０００ 台的新纪录 ， 比 去年同期增长 了３ ０％ ， 营业额约 １ ６２

亿 关元 。 机器 人 ｆｔ内 部物流等领域屮的 丨
？
：

／：川 和发展 ｉｋ １ 丨

：

？常迅速 ， 越 來越 多的物流企业 已经

将钢铁助 Ｔ
－应川到物流运输的过程中 。
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醒 目 的大字标题
“

机器人不知道它

现 丫２ 来越多的重量级政治人物与 人形

机器 人 对话的场景 ， 但仔细观察后很快

在公开场合 中 ， 大多数机器人

是事先计划好的 ， 而且是可 以

们要干 什 么
＂

挂 ｒ ｎｄ ： ）￥ 文 ： 把 会 发现 ， 机器 人和投票人
“

对话
”

不

在汉诺威国 际博 览会等 相 关 ： 舌动期 间 出是假的 ， 但对话的 内容是事先商量好的 。
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领域 自 动化的发展非常迅猛 ， 机器人 已

经可 以在没有安全护栏的工厂和物流仓

库 中 与 人共舞 。 由 英文
“

ｃ ｏ ｌ ｌ ａ ｂ ｏ ｒ ａ ｔ ｉ ｖ ｅ

ｒｏｂｏ ｔ

”

首字母缩写而成的新词 Ｃ ｏ ｂ ｏ ｔ ｓ 代

表的就是这种无需任何防护装置就能在

生产和物 流领域工作 中 使用 的机器人 。

“

电子商务企业的仓库开始有越来越多 的

ＡＧＶ 自 动导航运输车穿行在一排排货架

中运送着物资 ， 如果没有 自 动化 ， 这个

行业的发展速度不会这么快 。
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国 际机器
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士说道 。 随着 ＡＧＶ 自 动导航运输车 的

应用 越来越广泛 ， 国 际著名 的大公司亚

马逊也在不断地扩大其职工队伍 。

机器人当前发展情況乐观

Ｓ ｉ ｃ ｋ 股份公司全球工业物流 自 动化

副总裁 Ｂ ｅ ｒｎｄｖｏ ｎＲｏ ｓ ｅ ｎｂ ｅ ｒｇ ｅ ｒ 对机器人

未来 的 发展持保 留意见 。 他认为机器人

就应该像人一样做得又多又快又好 ， 尽

管今天的机器人 已经在某些方面做得 比

人更好 ， 但在某些方面还是差强人意 。

如果机器人能够与先验知识与产品特性 、

图像处理 、 识别技术 、 抓取技术 、 机器

人制造技术和智能安全保护方案很好地

结合 ， 就能取得突破性的进步 。

Ｄ ｅｍ ａ ｔ ｉ ｃ 公罚 的市场营销 、 通讯和

业务开发负责人 Ｊ ｅ ｓ ｓ ｉ ｃ ａＨ ｅ ｉ ｎ ｚ 女士则对

机器人的 发展充分发表了个人看法 。 不

久前 ， 这家公司推 出 了
一

种 旨在提高物

流附件效率和生产率的机械臂 。

“

Ｄ ｅｍ ａ ｔ ｉ ｃ

公司 已经在 ２０ １ ７ 年度的 Ｌ ｏ
ｇ

ｉＭ ＡＴ 物流

管理 国 际 博 览 会上展示 了
＿
动 机器 人

ＡＲＭ
， 前

一

年也推 出 了带有物资拣选功

能的 ＦＴ Ｓ 无人驾驶地面输送车辆 。 从那

时起我们就不断地收到用 户 的技术咨询 ，

经过几次 Ｂ ｅ ｔ ａ 版测试 ， 我们的机器人技

术 已经 日 趋成熟 。

”

Ｈ ｅ ｉ ｎ ｚ 女士说道 。 机

器人拣选模块是 Ｄ ｅｍ ａ ｔ ｉ ｃ 公司在 自 己 的

技术 中 心 自 主设计 、 开发的 ， 这
一

技术

中心专 门为推进机器人 自 动化技术而设

立 。

初创企业 ｄ ｒａ
ｇ
＆ ｂ ｏ ｔ 公词 的奠基人和

业务开发负责人 Ｄａｎ ｉｅ ｌＳ ｅｅｂａｕｅｒ 先生对行

业中机器人的保留态度正在逐渐转变 ， 他

表示道 ：

“

机器人技术 已经应用 到越来越

多的领域里 ， 特别是汽车制造行业 。 例如 ，

我们正在研究如何利用机器人从周转箱中

完成取件和计数工作的解决方案 。

”

在内部物流领域中

机器人使用较少
“

在 内部物流领域 中 ， 只有全 自 动

技术的
‘

先驱者
’

才敢于使用 机器人 ，

并且只是用 于
‘

送货到人
’

的订单处理

之 中 。

”

Ｈ ｅ ｉ ｎ ｚ 女士说道。
Ｄ ｅｍ ａ ｔ ｉ ｃ 公司

研发的机器人拣选系统现在还处在应用

测试阶段 中 ， 集成在机械臂 中 的软件首

先对被拣选物资进行扫描和验证 ， 确定

需拣选物资的位置 ， 然后挑选 出 订单 中

所列 出 的物资 ， 并将它们放人另
一

个周

转箱内 。

“

这一机器人拣选模块不仅能够

提高物资拣选的准确度和工作效率 ， 而

且也能降低人工成本 。

”

Ｈ ｅ ｉｎｚ 女士说 。

无人驾驶技术尚未普及

内部物流领域常常涉及无人驾 驶的

地面运输系统 。

“

利用 线跟踪器跟踪地面

或者墙壁上 ＱＲ 二维码标记的 自 动 引导

车 已经成为 内部物流领域 中不可分割的

一部分 ， 但不用 引 导标记的 ＡＧＶ 技术

还没有得到广泛应用 。
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Ｄ ａ ｎ ｉ ｅ ｌＳ ｅ ｅ ｂ ａ ｕ ｅ ｒ

先生说 。 如果物体 已经变形 、 非常柔软 、

透明或者脆弱 ， 传感器将很难识别 。

“

此

时就要进行人工拣选 ， 同 时也要 向工人

说明包装和码垛的规则 ， 保证在合理的

成本下发 出 正确的货物 。 当 用 户 、 自 动

化技术集成商 、 传感器技术专家之 间 的

合作切实有效时 ， 才能达到预期 的期望

值 。
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先生说道 。

缺少可靠性

初创公司 ｄ ｒａ ｇ＆ ｂ ｏ ｔ 公司推出 了
一

种

基于机器学 习 和人工智能相结合的深度

增强学习 的新应用 。

“

当前这
一应用 的先

驱者是美 国加州大学伯克利分校的 Ｄ ｅ ｘ －

Ｎ ｅ ｔ 项 目 ， 这一项 目 已经成功的将装在

一

个周转箱 中 的不 同物 品分拣 出 来 ， 准

确分拣的成功率高达 ９４％
。 各个研究机

构都在继续努力改进完善这一技术方案 ，

但这
一

技术在可以预计的未来还不足 以

在工业领域 中使用 ， 因为其可靠性不够 。

工业机器人的应用 越来越广泛 ， 它们 已

经可 以完成从周转箱中抓取零件 ， 应用

吹塑包装产 品在托盘上的码垛或者 （ 主

要是在光学技术的 ） 最终产 品质量检查

的工作 。

”

初创公司 的 Ｓ ｅ ｅ ｂ ａ ｕ ｅ ｒ 先生说

道 。
ＡＧＶ 自动导航运输车与机器人机械

臂组合应用 ， 并且能够在不使用 其他辅

助工具的情况下实现规定空间 内 的 自 主

导航行驶还是可以想象的 。 Ｇ２３
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图 １ 人工智能 Ａ Ｉ 技术将彻底改变世界 ，
目 前智能手机已经拥有的智能化语音助手和人工智能 Ａ Ｉ 技

术已经广泛应用于疾病治疗 、 物流领域
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