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传感器

工业 ４ ．０ 成就 丨０ －

Ｌ ｉ ｎ ｋ

ＦＴ ５ ５
－

ＣＭ 可以通过 １ ０
－

Ｌ ｉ ｎ ｋ 过程数据输出 ＲＧ Ｂ 值

Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 是
一

种跨越制造商的标准

化数字通信标准 ， 有 了它传感器便能很

容易地集成到机器和设备 中 ， 从而实现

今天的双 向通信 ， 即使是最低现场级别

的组件也能做到 ， 此外 Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 还是
一

个不断努力扩展标准的活跃团体 ， 成员

数量的稳步增长说明 了如今 Ｉ 〇 － Ｌ ｉ ｎ ｋ 在

市场 中 的重要性 。
Ｉ 〇 － Ｌ ｉ ｎ ｋ 的成功还体

现在 已 安 装节 点 的 增 涨 数 量 上 ， 截至

２ ０ １ ７ 年底 ， 已安装节点超过 了８ ００ 万 ，

比上一年增加 ５ ２％ 。

传统传感器 的通信过去
一直采用 二

进制或模拟方式 ， 这对于许多应用 来说

已经足够 了 ， 然而在工业 ４ ． ０ 的背景下 ，

ＩＯ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 变得十分关键 。 通过双向通信 ，

现场设备除了提供纯粹的工艺数据 ， 如

距离值或切换状态外 ， 还能够
“

按需
”

提供设备数据和状态信息 ， 可 以很方便

地实施预测性维护 ， 此外还可 以借助功

能块来完成远程参数化 ， 这样在批次更

换时就不必手动调节机器 中 的每个传感

器 。 使用 测量传感器时 ，
Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 的优

点还在于 ， 数字数据传输不易 受千扰 ，

环境条件可能会让模拟信号产生 噪音 ，

而数字信号则会保持稳定 ， 由 此可 以充

分发挥传感器 的性能 。

ＩＯ －Ｌ ｉｎｋ 的好处在于该技术几乎可以

用于任何新的或现有设备 ， 除了 ＩＯ －Ｌ ｉｎｋ

传感器外 ， 还需要
一

个 ＩＯ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 主站用

于相应的现场总线 ， 如 Ｐ ｒｏｆｍｅ ｔ
， 接下来

ＩＯ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 主站如 同普通设备
一样被集成 ，

即可通过 ＩＯ －Ｌ ｉｎｋ 主站访 问过程数据 。

如果用 户想首先了解 １ ０ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 的相

关 内容 ， 可 以借助一个 Ｕ Ｓ Ｂ －

１０ － Ｌ ｉ ｎｋ 主

站在
一

个 Ｐ Ｃ 上通过 Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 设置传感

器的参数 ， 采用这种方式 ， 大量的 附加

功能可实现 ， 如开启或关 闭延迟 以及扩

展的特定功能都能很方便地进行设置并

实现可视化 。

使用 Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 需要相应的 Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ

传感器和 Ｉ〇 － Ｌ ｉ ｎ ｋ 主站 ， 如果使用 测量

传感器 ， 模 拟 板 会被 Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 主 站 代

替 ， 此外 Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 传感器可 以使用 非屏

蔽 电缆进行操作 ， 与模拟传感器的屏蔽

电缆相 比
／
具有显著的成本优势 。 除了

已经提到 的非屏蔽 电缆 的成本优势外 ，

Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 还具有其它优点 ，

ＩＯ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 传

感器的集成运行时间计数器可 以监控传

感器 ， 例如关键工艺步骤 中 的设备可 以

提前更换 ， 如果 由 于断线 出 现故 障 ， 通

信 中 断立 即就会被检测 到 并发 出 错误警

告 ， 更换传感器时可 以使用 ＩＯ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 的

“

数据存储
”

功能 ， 在此过程 中参数被

自 动存储在主站上 ， 连接新设备时 ， 主

站会识别此设备并 自 动将存储的参数加

载到 新设备上 ， 用 户 由 此可 以快速更换

传感器 。

跨越生产商的 ＩＯ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 团 队
一直致

力于 以更实用 的方式在相关领域进
一

步

开发 Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 标准 ， 例如 目 前正在针对

Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 设备层与更高系统的１
；

通性进

行紧张的工作 。 目 前
一个工作小组正在

开发
一

个标准 ， 以便能够在此基础上通

过 Ｏ Ｐ Ｃ ＵＡ 实 现
“

传感器 到 云
”

的功

能 。 借助此功能可集合大量数据 ， 从而

有可能实现基于数据的新业务模型 ， 因

此 Ｉ Ｏ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 不仅是传感器接 口
， 而且还

将成为 日 益重要的价值创造 因素 。 ＵＪＺ］
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