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以毫无 问题 的探测 １ ２ ０１

内的物体

传感技术

｜驃
劣环境的 ■

更多精彩请扫描二维码

生产加工设备出现故障很快就会产生高额的成本费用 。 使用光传感技术

可以有效的防 ｉ ｋ机床设备的故障 。 怛是 ， 传感器必须满足某些要求才能在恶

劣的生产环境中使用 。

于今天高效 、 快节奏的生产过程 ，

即使是生产设备暂短的机械故障

也会产生 昂 贵 的 代价 。 除 了软件之外 ，

传感器也是潜在的错误根源 。 因 为如果

传感器没有可靠的 、 准确的测定物体或

者位置就可能会干扰整个生产过程 。 由

于光传感器的多功能性 、 远距离探测 以

及可见光和光学聚焦能力 ， 微型光学传

感器在现代化的生产加工过程 中得到 了

广泛 的 应用 。 在现代化的生产环境 中 ，

光 电传感器也要面对各种各样的挑战 。

Ｌ ＥＤ 灯的挑战

遇 到 的第
一

个挑战就是越来越多 的

高效率 、 高亮度的 ＬＥＤ 灯 ， 例如天花板

上 的 Ｌ ＥＤ 照 明 灯 、 摄像头 的 闪 光灯等

等 。
Ｌ ＥＤ 照 明灯有着很高 的节能潜力 ，

可以节约大约 ９ ０％ 的能源并且有着明显

更长 的使 用 寿命 。 但 Ｌ ＥＤ 灯的典型的

闪烁频率
一般都在 ５ ０

￣

 １ ５ ０ｋＨｚ 的高频

范 围 内 ， 并 因使用 的整流器而有着不 同

的 （波纹 、 中波 、 频率变化和信号波形 ）

特性 。 这就使它成为光 电传感器和漫反

射式光 电开关的潜在 干扰源 。 它 发射 出

来的光脉冲在微秒级范围 内 的重复率为

１ ０
￣

３ ０ ｋＨ ｚ
。 由于传感器 因干扰信号的

欠采样可 以导致 出 现低频干扰信号 ， 而

这低频干扰信号又会引起控制 电路为误

动作 ， 因 为这些干扰信号不能在
一

个检

测周期 内被补偿 、 平衡掉 。

也会对传感器产生干扰

除 了 照 明灯具之外 ， 其他传感器或

者间接反射也会成为令人不安的干扰源 。

许多光 电传感器 的测量 周 期过于缓慢 。

而狭小的工作空间 又增加 了 出 现故 障的

可能性 ， 因 为各个传感器之 间 的安装距

离太近了 。

另
一

个挑 战就是识别
“

难 以识别
”

的物体 。 例如那些黑色或者有着光泽表

面的物体 ， 但也可以是
一

些透明的物体 。

这些物体反射 、 吸收和透射等物理特性

使得传感器难以将光信号转换成电信号 ，

因 为反射到 传感器用 于评判信号的光太

少了 。

据 Ｂ ａ ｕｍ ｅ ｒ 公司介绍 ： 针对这种难

题 的
一＇

种解决方案就是 ０２ ０ ０ 系 列 的光

学微型传感器 。 由于它专有的环境光算

法语言使它有着很高 的探测可靠性 ， 而

且这种探测可靠性与周 围环境的光照情

况无关 。 每个测量周 期开始之前 ， 微型

光学传感器都通过快速 的周 围环境 明暗

对 比检测 来识别干扰源 。 环境光算法识

别到 的干扰源都被屏蔽 、 抑 制 ， 并选择

出 最佳的探测光频谱 。 由于对光线频谱

连续不断的评判 ， 使得传感器能够 自 动

适应周 围环境光照 的变化 。 与高精度的

光学元器件和高性能 的 电子元器件相互

配合 ， 该公司研发生产的微型光 电传感

器确保 了稳定的高速检测 ， 有着 ０ ． ５ｍ ｓ

的最短响应时间 。

０２０ ０ 系列光 电传感器的
一

个突 出特

点就是反射式光 电传感器的背景光抑 制

功能 。 这就有 了很高 的抗环境光干扰的

安全性且又不损 失传感器的 响应速度 。

由 于 其 强 大 的 功 能 储 备 ， 因 此 可 以在

１ ２ ０ｍｍ 的距离内可靠的探测到超黑的物

体 。 如果需要有更远的探测距离 ， 只需

利用 ＩＯ － Ｌ ｉ ｎｋ 激活大功率工作模式就可

以了 。

带 Ｖ－Ｏｐ ｔ ｉ ｋ 的 ０２０ ０ 变 型 光 电传感

器 聚 焦 的 光 束 直径 为 〇 ． ２ｍ ｍ
。 这 就 可
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以捕捉到 附近闪光或者透 明 的物 体 了 。

０２ ００
－

Ｓｍ ａ ｒ ｔ 智能反射式光电传感器是专

门 为极其紧凑的机械结构而设计的解决

方案 。 据 Ｂ ａ ｕｍ ｅ ｒ 公 司 介绍 ： 它具有光

电传感器所具有的高可靠性但却没有反

射式传感器的缺点 ， 最大探测距离可达

１ ８ ０ ｍｍ
。 如 果您需要更远 的探 测 距离

时 ， 该产 品组合 中还包括了最大探测距

离 ４ ｍ 的反射式光 电传感器和工作范 围

达 ６ｍ 的单向光 电传感器 。

通信用 ｌＯ －

Ｌ ｉ ｎ ｋ

所有类型的 ０２００ 光 电传感器都配

有一个 ＩＯ －Ｕ ｎ ｋ 接 口 ， 这一接 口 除能够

自 动的完成参数化任务之外还可 以双 向

通信打开智 能选项 。 在传感器上有两种

直接设置的可能性 ： 通过 Ｌ ｉ ｎ ｅＴｅ ａ ｃ ｈ 功

能或者利 用 Ｂ ａｕｍ ｅ ｒ 公 司 的
“

ｑ
－Ｔｅ ａ ｃ ｈ

”

方法进行调整 ， 而且无需对光学元件进

行任何机械性改动 。

据 Ｂ ａ ｕｍ ｅ ｒ 公贡 介绍 ， 这种传感器

还为设计师们提供 了
一

个非常特别的亮

点 ： 作为第
一

批光 电传感器它提供 了 光

束路径 中 集成 ３Ｄ 数据的能力 。 这就省

略 了大量宝贵的时间 ： 过去必须花费大

量的时间和精力从数据表 中查询追踪光

束路径 。
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德国制造 始于 １ ９６７年
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