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协
作机器人的变革将改变老年人的

辅助护理方式，人们与工作环境

的互动方式，甚至外科医生施行心脏

手术的方式。RLS d.o.o. 是雷尼绍的关

联公司，它与德国 TQ-RoboDrive 公司

（TQ 集团的下属企业之一）有着多年密

切合作伙伴关系。TQ-RoboDrive 生产多

种用于协作机器人的无框空心轴定子 -

转子套件（ILM 系列），有效载荷高达

20 kg。此外，还生产各种框架式空心

轴和实心轴伺服电机，这些电机结合了

TQ-RoboDrive 无框伺服套件的卓越电机

设计与空间优化的外壳。

据了解，RLS 向 TQ-RoboDrive 提

供了 AksIM ™绝对式离轴（空心轴）磁

编码器，以及 OnAxis ™磁编码器。RLS

与雷尼绍共同联手，成功调整 AksIM ™

编码器，满足了 TQ-RoboDrive 更加严苛

的尺寸和性能要求，助力其打造先进的

协作机器人。

高精度磁编码器解决方案
现代协作机器人趋向于仿人形设计，

需要使用紧凑、轻巧以及具有高转矩密

度的电动关节。当要求机器人将负载的

重物举高时，电机汲取的电流将大幅增

加，这样的操作任务可能会导致转矩过

载。重型电机（超过 500 g）可以毫不费

力地吸收过载时产生的多余热量，而轻

型电机则有烧毁的风险。TQ-RoboDrive

电机可承受 30 s 的 3 倍额定过载，且重

量轻、转矩大，这种特性在外骨骼机器

人和协作机器人应用中显得更加重要。

正是具有高转矩、重量轻的优势特点，

使 TQ-RoboDrive 电机系统从众多电机

品牌中脱颖而出。

TQ-RoboDrive 曾经在寻找一种高

精度磁编码器解决方案，用于为机器人

设计重量超轻的无框电机。这个方案需

要使用市场上没有的新型微型绝对式磁

编码器。TQ-RoboDrive 公司工业驱动产

品部负责人 Ulrich Kerber 解释说：“我

们一直在思考未来机器人技术将如何发

展，我们的一种猜想是机器人将变得越

来越小。我们已有小型电机 ILM25 和

ILM38，但是要找到合适的附件组件（例

如编码器）却相当困难。由于市场上没

有满足我们需求的产品，于是我们联系

了 RLS 和雷尼绍，并告诉他们，我们需

要一个外径不超过 28 mm，但空心轴直

径至少要达到 5 mm 的编码器。”

更多精彩请扫描二维码

传感器示意图

协作机器人

雷尼绍与 RLS 联手
推动机器人变革

协作机器人的发展改变了我们的世界，而体积更小、功能更强大的电机正是其需要的关键部件。一

家领先的机器人驱动器制造商 TQ-RoboDrive，则成为这场科技革命的先锋。

文  雷尼绍（上海）贸易有限公司 
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生杂散磁场，因此编码器必须安装在制

动器后面，以屏蔽编码器磁环。

“最终，他们设计出一款非常适合我

们的 ILM25 和 ILM38 电机尺寸的传感

器，从而为框架式空心轴电机和无框伺

服套件提供了一个完整的驱动解决方案，

满足了我们提出的所有要求。”Kerber 先

生总结道。

建立良好的合作伙伴关系
正是由于与 RLS 及雷尼绍之间的

合作伙伴关系，帮助 TQ-RoboDr ive

扩展了产品种类，针对机器人应用市

场推出了转矩密度最高的伺服电机。

TQ-RoboDrive 与供应商之间的密切合

作使其客户获益颇多，不仅可以快速

解决问题，还能提供更好的技术支持

和更优质的客户服务。

U l r i c h  K e r b e r 进一步解释了在

机器人领域建立合作伙伴关系的重

要性 ：“虽然协作机器人市场仍然相

对较小，但是每年都呈动态增长。

在这个领域，我认为供应商和客户

之间需要持续对话，共同推动最新

行业发展趋势，应对未来的挑战。

选择一个可靠的编码器合作伙伴非

常重要。市场上的技术繁杂多样，

而我们要选择的是适合我们电机产

品的最优技术。同 R L S 和雷尼绍建

立合作关系的优势之一在于，他们

在市场上占有重要地位，而且产品

知名度很高。TQ-RoboDrive 可以随

时联系 RLS 和雷尼绍寻求技术支持，

从而使故障排查更加便捷。”

TQ-RoboDrive 向 RLS 和雷尼绍

寻求解决方案。在此之前，RLS 已向

TQ-RoboDrive 提供 AksIM 编码器用于

其他大直径电机 ；为了满足圆磁栅的直

径要求，RLS 承诺设计制造一款新型

号。Kerber 先生回忆说 ：“RLS 和雷尼

绍认为这个项目挑战很大，但是他们非

常愿意接受这项挑战。”他们对现有的

AksIM 技术进行了改进，以满足电机

的严苛要求，比如更大的温度范围、更

高的抗杂散磁场干扰性，以及更简便的

安装方式。TQ-RoboDrive 电机包含若

干主要组件 ：定子和转子、安全制动器

和编码器。所有组件都安装在一个结构

紧凑的电机外壳内。编码器位于电机后

端，而且每个组件的直径各不相同。装

配顺序非常重要，因为安全制动器会产
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